Pinza neumatica de apertura paralela

Serie MHZ2

06, 010, 616, 8620, 925, 832, 040

Serie actualizada con la introduccioén
de nuevos modelos

y mayor gama de tamanos

« Nuevos modelos de carrera larga/MHZL2 y serie compacta/MHZAL12-6
+ 96, 032 y 040 anadidos al modelo estandar MHZ2
- @6 ahadido al modelo MHZJ2 con cubierta antipolvo
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La guia integrada longitudinal proporciona u

* Prevencion de desplazamiento

de la guia longitudinal -==========--
El desplazamiento se previene
mediante dos pasadores de posicion.

* Acero inoxidable martensitico-=-----
Gran flexibilidad de montaje Seleccion de la posicion de los dedos
Cinco formas de montar la pinza desde tres direcciones diferentes. (Modelo estandar/MHZ2)

Montaje Modelo estandar Modelo estrecho
HH latera vertical (anchura compatible con MHQG2) (anchura compatible con MHQ2)

, |
[0} 0]
(o] O o O © o o O|
(e} (e} o o (e} (e}

fan) {an]
4 i
& hd
Mediante Mediante mufién Med| Mediante
agujeros roscados posterior de centrado agujeros roscados  agujeros pasantes
Opciones cuerpo .
— P P Opciones de dedos
Basico Con muioén posterior de centrado
Conexion | Conexion | Con racor Con Con Con Con Basico Agujeros Aguj. Dedos
lateral lateral |instantdneo| racor |rosca M3 | rosca M5 | conector (agui. .roscgdos roscados | pasantes | planos
para tublo intantaneo de manguera| | endreccion | en los lados| en direccién
S eri e coaxial de apertura de apertura
y de cierre) y de cierre
Variaciones A=
o o
Seri Blsmeta | et i
Eitlz (mm) o ol| o ol | |o ol | |o ol | |o o ||ol |o
Serie compacta | | |
> Doble efecto
Estandar 6 o Smple efecto | |
normalmente abie:
MHZA2-6 e I I
«
Con cubierta Doble efecto
antipolvo 6 (normaltaenie Abierta)
MHZAJ2-6 Simple Sf?:g?ada)
Doble efecto
6 Simple efecto
(normalmente abierta)
Simple efecto
(r cerrada)
2 Doble efecto L
Estandar 10, 16 poSmplectects
normalmente abie
mHze | U [ : b
Doble efecto
32,40 | omamens sbieria)
Simple efecto
cerrada)
Doble efecto
Carrera larga | 50055 (5 Shobeam ?
(normalmente abierta)
MHZL2 20’ 25 Simple efecto : :
( te
Doble efecto
o 6 | commmamesiens
on t(':u :e a Simple efecto
antipolvo &
MHZJ2 10.16 Doble efecto @
’ ( Sirrllple ?fect:_o -
normalmente abiel
20’ 25 Simple efecto ;
(r cerrada)

N
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- Tolerancia de la anchura

del cuerpo: £0.05mm

Guia integrada en

el ancho del cuerpo  OiStema de guiado

integral ¥
Mayor .
precision de montaje
Provisto de orificios de posicionamiento

Posicion de centrado

del montaje superior

Mayor seguridad de montaje con una profundidad

del agujero centrador de 0,5 a 2mm mayor que en los
modelos convencionales

ﬁ

Se adapta a piezas de trabajo de diferentes

diametros con una sola unidad

l Aproximadamente duplica la carrera estandar
M Las carreras largas también son compactas y ligeras

5

(©

Carreras largas

MHZL2

Serie abierto — cerrado Peso g Anchura del cuerpo mm
MHzZL2-10 () 60 16.4
MHZL2-16 2 (] 135 23.6
MHzZL2-20 | 0000 270 27.6
MHZL2-25 | 210000 470 33.6

Los valores entre ( ) son para la serie estandar MHZ2.

Gran variedad de modelos y de tamafos

Serie compacta (sin detector magnético)

232, 040

ZS\VC

210 a 225

Abierto

Con cubierta
antipolvo e
010 a 925 I n,

Carrera larga
210 a 925

o |
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Pinza de
apertura

Prel B serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Forma de pedido

Serie compacta (sin detector magnético)

wizn 3 -G,
MHZAJ 2 —(6|D

Con cubierta I Tipo de cubierta antipolvo
antipolvo - Goma de cloropreno (CR)
Numero de dedos F Goma fluorada (FKM)
[2 [2dedos | S | Silicona (Si)
Diametro e ¢ Opciones cuerpo
| 6] 6mm -: Basico E: Con mufién posterior de K: Con muiidn posterior | | Conexién
centrado. Conexidn lateral de centrado
Funcionamientoe (Doble efecto/simple efecto)  Conexion axial con
D | Doble efecto racor instantaneo
- - de g4
S | Simple efecto (norm. abierto) (simple efecto)
C | Simple efecto (norm. cerrado) Conexion P

Opcion dedos ¢

[Modelo estandar]
-: Basico

H: Con mufidn posterior de
centrado
Conexion axial con
conector de manguera
de g4(simple efecto)

M Con mufén posterior
de centrado
Rosca M3 axial
(simple efecto)

2: Agujeros pasantes direccion
de apertura/cierre

2-8
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Pinza de apertura paralela/serie compacta Serie MHZA2'6/ MHZAJ2'6

Simbolos:
Pinzas de doble efecto

r

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

1

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Y

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
Doble efecto 0.15a 0.7MPa

:’res.ién de. Simple Normalmente abierto

unclonamiento efecto | Normaimente cerrado 0.320.7MPa

Temperatura ambiente y de fluido —-10a 60 °C

Repetitividad +0.01mm

Max. frecuencia de funcionamiento 180c.p.m.

Lubricacion Sin lubricar

Funcionamiento Doble efecto, simple efecto

Modelos
Fuerza de amarre Neta 1) Carrera
Diametro| Fuerza de amarre por dedo deapertura/ | pogq
Funcionamiento Modelo | (mm) Valor efectivo N cierre 9
Fuerza externa | Fuerza interna | (ambos lados)
de amarre de amarre mm
Doble MHZA2-6D 6 33 6.1 4 26
efecto  |MHzZAJ2-6D| 6 ] ] 4 27
MHZA2-6S 6 19 _ 4 26
Simple| " |MHZAJ2-6S| 6 ' 4 27
efecto MHZA2-6C 6 4 26
cerrado — 3.7
MHZAJ2-6C 6 4 27

Nota 1) Valores basados en una presién de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.

Opciones

* Opciones cuerpo/modelo muindn posterior de centrado

Modelo de conexionado

Modelo aplicable

Simbolo | Posicion de conexionado ™y, o p o e MHZAJ2-6 Doble efecto |Simple efecto
- Estandar M3 [ ]
Conexion lateral M3 o

Con racor instantaneo de g4

Conexién axial Con

conector de manguera de @4

S| xT(Xx|m

M3

O
:
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Construccién/modelo estandar MHZA2-6

Doble efecto/con dedos abiertos

1

1,

Doble efecto/con dedos cerrados

Lista de componentes

7N

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

S

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

9

\B

Lista de componentes

Ne Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota

1 Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado

2 | Embolo Acero inoxidable 15 | Restriccion de escape Laton Niquelado electrolitico
3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Silencioso de escape Polivinilo

4 Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 17 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable

5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 18 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable

6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 19 | Soporte N.C. Latén Niquelado electrolitico
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 20 | Espaciador N.C. Acero inoxidable

8 | Soporte Laton Niquelado electrolitico 21 | Junta del vastago NBR

9 | Enclavamiento soporte Acero inoxidable 22 | Junta del émbolo NBR

10 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro 23 | Junta de estanqueidad NBR

11 | Tope elastico Uretano 24 | Junta de estanqueidad NBR

12 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro

13 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

Juego de juntas de repuesto

Juego de juntas

Designacion

MHZA6-PS

El juego de juntas incluye los elementos 21, 22, 23 y 24 de la tabla anterior.

Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas.

O



Pinza de apertura paralela/serie compacta Serie MHZA2'6/ MHZAJ2'6

Construcciéon/Con cubierta antipolvo MHZAJ2-6

Doble efecto/con dedos abiertos Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

e (9

S

Doble efecto/con dedos cerrados oule

Lista de componentes Lista de componentes

Ne Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro CR Goma de cloropreno
2 | Embolo Acero inoxidable 14 | Cubierta antipolvo FKM Goma fluorada
3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente Si Silicona
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 15 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
5 | Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Restriccion de escape Latén Niquelado electrolitico
6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 17 | Silencioso de escape Polivinilo
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 18 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
8 | Soporte Latén Niguelado electrolitico 19 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
9 | Enclavamiento soporte Acero inoxidable 20 | Soporte N.C. Latén Niquelado electrolitico
10 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro 21 | Espaciador N.C. Acero inoxidable
11 | Tope elastico Uretano 22 | Junta del vastago NBR
12 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro 23 | Junta del émbolo NBR
13 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro 24 | Junta de estanqueidad NBR
25 | Junta de estanqueidad NBR

Juego de juntas de repuesto

Ref. juego de juntas Designacion Cubiertas antipolvo de repuesto
MHZAJ6-PS | El juego de juntas incluye los elementos 23, 22, 24 y 25 de la tabla anterior. Material Referencia
Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas. CR MHZAJ2-J6
FKM MHZAJ2-J6F
Si MHZAJ2-J6S

O
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Dimensiones/modelo estandar

MHZA2-6[] Escala: 100%
Doble efecto/simple efecto
Modelo basico
M3
(conexion cierre dedo)*
4 X M2 M3
(Rosca montaje de adaptadores) (conexion apertura dedo)*
[Ne]
B o
< o
N - b/ -
— @%)J %}F
2.5 5 4.3
121

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

2 X M3 pasantes (Rosca para montaje)
Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)

o °g
) <
- 2
¢ | RS
[ R,
167 _9» S Q - - o
G 1 o
;3 i Y @ G
- <
+ OO
o :
4 o7H8 892 pr0f 15 o o 11 16.5
[ 0 - '5 g > >
| 1020.05 2 § 20.8
2 X M2 prof. rosca 4.5 - >
(Rosca de montaje) 44
12
- <

2 X M2 prof. rosca 4
(Rosca para montaje)

O
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Pinza de apertura paralela/serie compacta Serie MHZA2'6/ MHZAJ2'6

Dimensiones/Con cubierta antipolvo

MHZAJ2-60]

Doble efecto/simple efecto
Modelo basico M3

(conexién cierre dedo)*

4 X M2 M3
(Rosca montaje de adaptadores) (conexion apertura dedo)*

oo Q
< 8V}
= \JJ_-

®

b

25 5 4.3
12.1

+ Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

2 X M3 pasantes (Rosca de montaje)

oo Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)
<
\ / © b
T © AN
O - = b
i JE R V4
4 P
- g - S
fffffff RN
ol N S|
;‘ , S
/ | 0.022
T @7H8 *5"’%* prof. 1.5 o <
4 ol °% 16.5
- ~— ©
2 X M2 prof. rosca 4.5 2 3
- 2 © 11 19.7
(Rosca de montaje) 3 5
<
(&)
44
12
g
]
e
’— Van Y
g BT o]
Y

2 X M2 prof. rosca 4
(Rosca de montaje)

O
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Serie MHZAZ2-6
Opciones dedos

Montaje con agujeros roscados en los lados [1]

4-M2 X 0.4
Rosca de montaje de adaptadores
N
ST &
o[ | B ©
[aV]
25 5

*« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo bésico.

Agujeros pasantes en direccion de apertura o cierre [2]

4-2.4
/ Agujero de montaje de adaptadores

Comgen—2 <]

2.5;Dl -
ﬁﬂj

o @

« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo bésico.

Dedos planos [3]

Nota) Para el montaje de adaptadores, utilice tornillos
Allen M2 con un didmetro de cabeza de 3.3 0
tornillos de cabeza redonda M2 modelo

0 JISB1101.
o3
<
L '-"’.
@ P o’))
n A
> © &
Ne| o 0 0
T3l g9 M~ o)
0 '5 | | © [
[e] g
5| 8 °
2] £
<| 8 7.2

4 X M2 prof. rosca 3
Rosca de montaje de adaptadores

Peso: 25¢g

« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

O
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6
Cuerpo: con muién posterior de centrado

Modelos aplicables

Simbolo | Posicién d ionad Modelo de conexionado Modelo aplicable
osieion de conexionado. ™"y 7 a2 MHZAJ2 | Doble efecto | Simple efecto
E Conexion lateral M3 [ J ®
H Con conector de manguera de g4 — ([ ]
K Conexidn axial Con racor instantaneo de g4 — ([
M M3 — [ ]
Conexion lateral [E]
MHZA2-6L1IE MHZAJ2-6[ 1LIE
Mufén posterior de centrado
L — @
o |90 - —12 |le
21 L ®© 28 ]
®
[o2)
Q
10 415 23.7
33.8 12

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién
posterior del modelo MHZA.

Conexion axial (con conector de manguera) [H]

MHZAJ2-62[H

]

L]

o

L1

23.7

MHZA2-63[H
Tubo aplicable o4
Mufén posterior de centrado conector de manguera
— = @
@ ~
\—UT © °
] 7
— | 8 - - - .@_,
@ B < 0l ow
® NIER:
= o e 8| 99
@
@«
[S]
10 415 7
33.8 12 8.5

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

Tubos aplicables

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién
posterior del modelo MHZA.

Descripcién/Modelo | Tuberia de nilén | Tuberia de nilén flexible | Tuberia de poliuretano | Tubo de poliuretano en espiral
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio minimo de flexiéon mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C —20 a 60 —20 a 60 —20a 60 -20 a 60
Material Nilén 12 Nilén 12 Poliuretano Poliuretano

Véase el catadlogo CAT. 501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los racores instantaneos y las tuberias.

O

SvC
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Conexion axial (con racor instantaneo ) [K]

MHZA2-6 1K

MHZAJ2-6 LK

o
]

. X o Tubo aplicable o4
Munén posterior de centrado 8
oo
@ ‘o
Qo 5 8
415 Max. 6.7
33.8 12

« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

Tuberia aplicable

[ ] o

] ©

23.7

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién
posterior del modelo MHZA.

Descripcion/Modelo| Tuberia de nilén  |Tuberia de nildn flexible | Tuberia de poliuretano | Tubo de poliuretano en espiral
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio minimo de flexién mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C —-20 a 60 —-20 a 60 —20a 60 —20 a 60
Material Nilén 12 Nilén 12 Poliuretano Poliuretano

Véase el catdlogo CAT. 501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacion con los racores instantaneos y las tuberias.

Conexion axial (Rosca M3) [M]

MHZA2-6 M MHZAJ2-65CM

M3
Conexionado

Mufén posterior de centrado

8 - - - - - -
!—Dt e © = — @
4|5 ©
S
10 33.8 12 23.7

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico. * Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son
idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién

Peso posterior del modelo MHZA.
Unidad: g
Con mufnén posterior de centrado (simbolo)
Modelo
E H K M
MHZA2-6[ 1] 28 28 28 28
MHZAJ2-6[10] 29 29 29 29
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Pinza de Modelo estandar

apertura

el Sarie MIHZZ2
Forma de pedido

D/l —M9PV

A MHZ2 —

(o]

Numero de dedos lNl’Jmero de detectores magnéticos
[2 [2edos | — Touns
S 1un.
Diametro

Modelo de detector magnético
|- [Sindetector magnético (iman integrado) |

Funcionamiento e « Seleccione un modelo de detector aplicable de la
tabla inferior.

Doble efecto
Simple efecto (normalmente abierto)
Simple efecto (normalmente cerrado)

O|wn o

Opcién de los dedos ¢

[Modelo estandar]
-: Béasico 1: Montaje con agujeros 2: Agujeros pasantes en direccion de 3: Dedos planos
roscados laterales apertura/cierre

Detectores magnéticos aplicables

& . Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)*
kS Funcion | Entrada | Led Cableado Voltaje Entrada eléctiica o5 | 1 5 E Conector Carga
] especial | eléctrica | indicador (salida) c precableado aplicable
= i CE CA | Perpendicular| Enlinea | (=) | (M) | (L) | (2)
3-hilos (NPN) MONV MON ([ ] ([ ] ([ ] O (@)
-hilos
5V, 12V F8N — ¢ - |10 — _ |Circuito

3 _ 8 hilos (PP ’ MOPV | MoP | @ | @ [ @] O o IC
3 rhilos (PNP) F8P — e | - |e| O —
B " M9BV ([ ] ([ ] [ ] O (@)
= Salida 2-hilos 12V 9 M9B -
s directa Si RV, _ F8B — ® — | ® | O — Relé,
° dlndicacién a cable 3-hilos (NPN) S5V 12V MONWV | MONW | © | @ | ® | O O Gireuito] PL€
s} iagnostico T ) IC
o (Indicador 3-hilos(PNP) MOPWV | M9PW ([ ] [ ] [ ] O (@)
g 2 colores) 2-hilos 12V MO9BWV | M9BW | @ ® | @ O O —

Refistente 3-hilos(NPN) 5V 12V MONAV** | MONA** | O O | e@| O O Circuito

It vt 3-hilos (PNP) ’ M9PAV** | MOPA** | O | O | @ | © o) IC

2 colores) 2-hilos 12V M9BAV**| MOBA**| O | O | @ | O ) —

«x Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
+ Simbolos long. cable: .5 m---- — (Ejemplo) MONW « Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

-+« M (Ejemplo) MONWM
....... L (Ejemplo) MONWL
...... Z (Ejemplo) MONWZ

Nota 1) Cuando utilice un detector D-F8L] realice el montaje a una distancia de 10mm o mas de sustancias magnéticas como hierro, etc.
Nota 2) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccién en la posicion correcta de la pinza neumatica.

O
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Serie MHZ2

Forma de pedido

16/D

AVENPR) MHZ2 —

MOPV

Numero de dedos

[ 2 |2 dedos]

Diametro e
10 10mm
16 16mm
20 | 20mm Funcionamiento e
25 | 25mm D | Doble efecto
S | Simple efecto (normalmente abierta)
C | Simple efecto (normalmente cerrada)

th’lmero de detectores
magnéticos

- 2 uns.
S 1un.

Modelo de detector magnético
[ - [ Sin detector magnético (iman integrado) ]
* Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.

» Opciones cuerpo

Posicion y opcion de los dedos e

Modelo estrecho
[modelo compatible con MHQ2]
I'N: Basico

Modelo estandar
[modelo compatible con MHQGZ2]
-: Basico

1: Montaje con agujeros

| N1: Montaje con agujeros
roscados en los lados ¢ ‘

roscados
en los lados

2: Agujeros pasantes
en la direccion de
apertura o cierre

N2: Agujeros pasantes en
|a direccion de apertura
! o de cierre

3: Dedos planos

£

Los dedos planos no disponen de opciones
estandar y estrechas. Cuando se requieran
modelos compatibles con MHQG2/MHQ2 véase las '»
ejecuciones especiales -X51de la pag. 2-60.

K: Con mufién

Basico E: Con mufion
posterior de

W: Con mufidn posterior
de centrado

centrado Conexién axial con
Conexion lateral racor instantaneo de
(doble o4 para tubo coaxial
efecto/simple (doble efecto) ¢y nexion

M: Con muioén

posterior de posterior de
centrado centrado
Conexién axial Rosca M5
con racor axial

instantaneo de g4
(simple efecto)

(simple efecto)

Detectores magnéticos aplicables

° . ) Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* | Modelo aplicable
© | Funcion | Entrada | Led | Cableado Voltaje — Conector Carga
3 | especial | eléctrica [indicador| (salida) Entradaelectrica | 0.5 | 1 | 3 | 5 | 1ol ol oo | gos |precatleado|  aplicable
s cC CA | Pependcular | Enlinea | (5) [ (M) | (L) | (2)
3hios (NPN) M9INV MON [ J ([ J e O o o o | o O
-hilos
5V,12V FSN — e — |/ OC|—-|®|0 o — _|Circuito

8 2hios (PNP) ' M9PV M9P e e @0  O|0o|/0o|®0|0® O
=] - -hilos
.‘?’,’ F8P — [ J — e O | —  @e|®@ | ©® —
) . M9BV M9B e e/ O @ 0 0 o O
° Salida 2-hilos 12V — ,
o directa | Si 24V _ F8B - e —|®|/O0|—-|®|® 6 - Relé,
& | Indicacion | 4 caple 3-hilos (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ (@ (@ (O (@ |@® | ® | ® | O [Cicuito| PLC
§ C(j;ﬁgirlféﬂfro 3-hilos (PNP) ' MOPWV | MOPW | @ (@ | ®@ | O (@@ | @ @®| O Cl
g 2 colores) 2-hilos 12V M9BWV | M9BW ® & 6 O o o | 0o o (@) —

Resistente 3-hilos (NPN) MONAV**|MONA**| O | O | @ | O |® | ® | ® | ® | O |GCircuito

al agua ; 5V, 12V *ok Hok
(Indioador 3-hilos (PNP) M9PAV** | MOPA oOj|o0o|e|0O|e|le|e®@| @] O Cl
2 colores) 2-hilos 12V MOBAV** | M9BA**| O | O | @ | O |®@ | ®@ | @®@ | @ (@) —

xx Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.

* Simbolos long. cable: 0.5 m---- — (Ejemplo) MONW

M (Ejemplo) MONWM
L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ

* Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Siusa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.

Nota 2) El montaje por taladro pasante no se puede realizar si se usa el detector magnético en la ranura cuadrada del lateral.

Nota 3) Si el producto se pide con detector magnético, s6lo el modelo MHZ2-10 se envia con fijaciones de montaje del detector. Si el detector magnético se usa en la
ranura cuadrada del lado con MHZ2-16 a 25, se requieren fijaciones de montaje (BMG2-012). Realice el pedido de forma separada.

O
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

Forma de pedido

kAW MHZ2 — (32| D|| M9PV

Numero de dedos l
| 2 [2dedos]| Numero de detectores
magnéticos
- 2 uns.
Diametro S 1un.
32 | 32mm
40 40mm
Funcionamiento e ¢ Modelo de detector magnético
D | Doble efecto [ - [ sin detector magnético (iman integrado) |
S | Simple efecto (normalmente abierto) * Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.
C | Simple efecto (normalmente cerrado)
Opcion de los dedos e
Modelo estandar
-: Bésico 1: Montaje con agujeros roscados 2: Agujeros pasantes en 3: Dedos planos
en los lados direccién de apertura o cierre

Detectores magnéticos aplicables

Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* c
Funcion Entrada Led Cableado Voltaje P Conector arga
FEE especial | eléctrica [indicador| (salida) Ent.rada sloctrica 0.5 | 1 3 5 | precableado aplicable
e CA | Pependcuar | Enlinea | O [ (M) | (L) | (@)
MONV M9N ([ ] [ ] ® | O O
3-Draht (NPN) 2 2
Sv12v n:::lv M;P : ; : g ; Circczlfito
o — -Draht (PNP
2 &-Draht (PNF) F8P _ e _|e O -
a M9BV M9B e | ® o | O ¢)
-g Salida 2-Draht 12V —
Z diecta | Si 24V - FeB — ¢ -~ 1919 - Relé,
i | Indicacion bl 3-Draht (NPN) MONWV | MONW | ®@ | @ | ®@ | O @) Circuito| PLC
5 | diagnostico | 2 “#¢ 5V,12V
% (Indicador 3-Draht (PNP) MOPWV MOPW ([ ] [ ] ® | O O Cl
2 | 2colores) 2-Draht 12V MOBWV | M9BW | @ | @ | ® | O o —
B ['Resistente 3-Draht (NPN) sV 12V MONAV* | MONA** | 0 [ O | @ | © o Gircuito
(Iﬁéiga‘é?)r 3-Draht (PNP) ’ MOPAV** | MOPA** | O | O | @ | O o cl
2 colores) 2-Draht 12V M9BAV** | M9BA** | O | O | @ | O O —
«x Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable 0.5 m ... - (Ejemplo) MON + Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
3m...... L (Ejemplo) MONL
5m...... Z (Ejemplo) Y59AZ

Nota 1) Siusa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumética.

Nota 2) ElI montaje por taladro pasante no se puede realizar si se usa el detector magnético en la ranura cuadrada del lateral.

Nota 3) Si el detector magnético se usa en la ranura cuadrada del lado con MHZ2-32 y 40, se requieren fijaciones de montaje (BMG2-012). Realice el pedido de
forma separada.
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Serie MHZ2

Caracteristicas técnicas

06
Fluido Aire comprimido
©6: 0.15 a 0.7MPa
Doble efecto 210: 0.2 a 0.7MPa
Presion 216 a 940: 0.1 2 0.7MPa
de trabajo Simple|Normalmente abierto 26: 0.3 a 0.7MPa
efecto 210: 0.35 a 0.7MPa
Normalmente cerrado 216 a @40: 0.25 a 0.7MPa
] 0 Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C
010 a 225 Repetitividad 06 a 625: £0.01mm
232, 940: £0.02mm
) . . . 06 a 25: 180c.p.m.
Max. frecuencia de funcionamiento 032, 340: 60C.p.m.
Lubricacion Sin lubricar
Funcionamiento Doble efecto, simple efecto
Detector magnético (opcidn) Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)
Modelos
Fuerza de amarre Nota 1) Carrera Nota'2)
Fuconameno|  Modelo |DAMeo | USTZ5, 08 STRE poTdedo | CegeTe” | Peso
(M) [FUerza externa | Fuerza interna | (ambos lados) | g
de amarre de amarre mm
032, 340 MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
Doble MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
efecto  |MHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
e MHZ2-6S 6 1.9 4 27
2 |MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
& |MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
S |MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
£ [MHZ2-25D(N)| 25 45 14 435
g MHZ2-32S 32 131 22 760
Simple |Z |MHZ2-40S 40 217 30 1370
efecto | o |[MHZ2-6C 6 3.7 4 27
8 [MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
§ MHZ2-16C(N)| 16 38 6 115
‘é MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
; < |MHZ2-25C(N)| 25 83 14 430
SmI:il:;I:: ;e doble efecto § MHz2-32C 32 161 22 760
MHZ2-40C 40 267 30 1370

Nota 1) Valores basados en una presién de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.
Nota 2) Los valores excluyen el peso de los detectores magnéticos.

4‘ Opciones

* Opciones cuerpo/modelo muindn posterior de centrado

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto -
P ’ Posicién d Modelo de conexionado Modelo aplicable
Simbolos OS'C_'on &

conexionado | MHZz2-6|MHZ2-10|MHZ2-16 |MHZ2-20 | MHZ2-25|MHZ2-32 | MHZ2-40 gggltg Sﬁgtlg

J7 - Basico M3 M5 (] [

E Conexion lateral| — M3 M5 — ® [ )

w Conexidn axial| — | Con racor instanténeo de o4 para tubo coaxial — [ ] —

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado K |Conexién axial| — | Con racor instantaneo de g4 — — ®

M Conexion axial| — M5 —_ — [ J

« Para informacion més detallada de las opciones del cuerpo, véase las caracteristicas de las opciones en la pag 2-32.
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

Serie para sala limpia: Pinza neumatica

11—MHZ2 —| |D| —M9N

Serie para sala limpia
11-: Modelo de vacio

lNl’Jmero de detectores magnéticos*

Diametro e Modelo de detector magnético
10 10mm \ = \ Sin detector magnético (iméan mtegrac.jo) ]
+ Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.
16 16 mm . .
20 | 20 mm Funcionamiento 8 | p,gicign y opcion de los dedos*
25 | 25mm | D [ Doble efecto « Véase el apartado "Forma de pedido" de la pag. 2-18.
Detectores magnéticos aplicables
) Voltaie Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* Car
JEE, FunCK')nl EIr’mtérl'da indli_c?:dor C(zzlltiijaeij)o ] Entrada eléctrica i L S 5 r(ég;glcég(rjo apl?cg;lle
especial | electica CC CA | Papendislr | Enlinea | ) | M) | ) | @) |P
3-hilos (NPN) MONV MON : L : 8 o
8 5V,12V J:F""V P I R - —— (oo
o i
§ B 3-hilos (PNP) F8p — ° — ° 5 —
2 Salida 2-hilos 12v M9BV MB | ® | @& @O © — | has
& — 1 directa si 24V _ F8B — ® - e O - PLO
T | dhdicacion | 5 cable 3-hilos (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ [ @ [ @ | O O |iig
£ | (indicador 3-hilos (PNP) ’ MOPWV | MOPW | ®@ | @ | @ | O o |
% 2 colores) 2-hilos 12V M9BWV M9BW [ ) ® | @@ | O @) -
O | Resistente 3-hilos (NPN) MONAV** | MONA** | O O [ O O .
(Ir?(li%%lcji%r 3-hilos (PNP) sV MOPAV™ | MOPA™ | O | 0 | @ | 0 | o _|owiC
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV** | M9BA** | O O| @ | O @) -
= * Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable 05m. - (Ejemplo) MON = Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
3m. . L (Ejemplo) MONL
5m.. Z (Ejemplo) MONZ

Nota 1) Siusa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumética.
Nota 2) Cuando se utilice a detector D-F80, realice el montaje a una distancia de 10 mm o mas de sustancias magnéticas como hierro, etc.

Nota 3) Para 11-MHZ2-10D0], el montaje por taladro pasante no se puede realizar si se usa el detector magnético.

Nota 4) Se suministran dos conjuntos de accesorios de extension (P3311176A) con 11-MHZ2-10DO. Uselos si el accesorio interfiere con el detector.

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido

L. . ©10: 0.2 2 0.7MPa
Presion de trabajo 016 a 025:0.1 2 0.7MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C
Repetitividad 0.01mm
Max. frecuencia de funcionamiento 180c.p.m.
Lubricacién Sin lubricar
Funcionamiento Doble efecto
Grado de generacion de particulas Grado 2
Detector magnético (opcion) Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

] |
= Orificio de alivio

concentrada de

particulas generadas
Z/ internamente evita
que se extiendan por
la sala limpia.

| / La aspiracion
///

Para mas detalles, véase "Serie limpia: Pinza Neumética Serie 11-MHZ2" (98-E461).
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Serie MHZ2

Construccion/MHZ2-6[]

Doble efecto/con dedos abiertos

Doble efecto/con dedos cerrados

Lista de componentes

Lista de componentes

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Ne Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 14 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro
2 | Embolo Acero inoxidable 15 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 17 | Restriccion de escape Laton Niquelado electrolitico
5 | Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 18 | Silencioso de escape Polivinilo
6 | Tope del rodillo | Acero inoxidable 19 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
7 Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 20 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
8 | Soporte deiman | Acero inoxidable 21 | Junta del vastago NBR
9 | Soporte Latén Niquelado electrolitico 22 | Junta del émbolo NBR
10 | Enclavamiento soporte |  Acero inoxidable 23 | Junta de estanqueidad NBR
11 | Tapa posterior | Aleacion de aluminio Anodizado claro 24 | Junta de estanqueidad NBR
12 | Tope elastico Uretano
13 | Imén Iman de tierra rara Niquelado

Juego de juntas de repuesto

Ref. juego de juntas Designacion

MHZ6-PS

El juego de juntas incluye los elementos 21, 22, 23 y 24 de la tabla anterior.

Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas.
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Construccion/MHZ2-10L1 a 400

Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

Doble efecto/con dedos abiertos

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

i Ci % @i Qi ? \z
\\ BN \\ \\ I T
e i © 1
T T
5 @ O ® @/ EE
6 ?3
Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado
Ly &
o 0 Y
® |
Doble efecto/con dedos cerrados I
T
® e
4/1 T D
T T
Lista de componentes Lista de componentes

Ne Designacién Material Nota Ne Designacion Material Nota

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 11 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro

5 | Embol 210, 816: Acero inoxidable | 220 a 240: 12 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

mbolo 220 a 40: Aleacion de aluminio | Anodizado duro 13 | Pasador cilindrico Acero inoxidable

3 |Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado

4 |Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 15 | Restriccién de escape A Laton Niquelado electrolitico

5 |Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Silencioso de escape A Polivinilo

6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 17 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable

7 |Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 18 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable

. 210 a 825: Resina sintética 032, 040: 19 | Junta del vastago NBR

8 | Tapa posterior | ;35 540: Aleacién de aluminio | Anodizado claro 50 | Junta del émbolo NBR

9 |Tope elastico Uretano 21 | Junta de estanqueidad NBR

10 |Iméan Goma sintética

Juego de juntas de repuesto
Ref. juego de juntas Designacion
MHZ2-10D MHZ2-16D | MHZ2-20D MHZ2-25D MHZ2-32D MHZ2-40D | g juego de juntas incluye los elementos
MHZ10-PS MHZ16-PS MHZ20-PS MHZ25-PS MHZ32-PS MHZ40-PS 19,20y 21 de la tabla anterior.

O
:
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Serie MHZ2

Dimensiones

MHZ2-60]

Doble efecto/simple efecto

Basico Ms___ _
(conexién cierre dedo)
M3
4% M2 (conexién apertura dedo)*
9 (Rosca montaje de adaptadores)
°3 ©
< -

> -@-@—5 ;'/—*

25 5

5.5

17

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

2 X M3 pasantes (Rosca de montaje)
Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)

4-0.1

I
20
20

0
0.

|10 +0.05

1 255

o7H8 *0 % prof. 1.5

38.8

Abierto 12 1
Cerrado 8

53

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

( T
Ranura de montaje
del detector magnético

4.8
i | i
Y 0
® [aV)
—
. N .
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

MHZz2-100]

Doble efecto/simple efecto

Basico

@2H9 +8'025 prof. 3

5.2 0.02

2 ANEE
R

18
23

7.6 0.02

+0.043
211H9 ¢ prof. 2

29

16.4 0.05

2 X M3 prof. de rosca 6
(Rosca de montaje)

Escala: 90%

M3

4 X M2.5 (conexién cierre dedo)*
(Rosca para montaje de adaptadores)
M3
3 (conexién apertura dedo)*
o
[t} ~
W
o
3 5.7
9
19

* Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.

4 X M3 prof. de rosca 5.5 (Rosca de montaje)

5 Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)
ol
<
i
= | kS
©
J ® 0
~
qo| og 23
e B E—
o 6
o S 12 37.8
2| o
5| % 57
2| &
© 27
O
<

Posicion de los dedos/modelo estrecho

+2
0
0
0

Abierto 9.7
Cerrado 5.7

!

2 X M3 prof. de rosca 6
(Rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

Ranura de montaje
del detector magnético

5.4

Nota) Cuando se utilizan los modelos de
detectores magnéticos no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.
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Serie MHZ2

Dimensiones
MHZ2-16[] Escala: 65%
Doble efecto/simple efecto Vs
Basico 4XM3 (conexion cierre dedo)*
(Rosca para montaje de adaptadores)
M5
(conexion apertura dedo)*
&
pae B o
al
\J
8
o3| 4 7
o
7.5
19
0.025 * Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.
o3H9 +0' prof. 3

4 X M4 prof. rosca 8 (rosca de montaje)

Diametro orificio 3.4 pasante (orificio de montaje) Nota)

6.50.02

/ﬂ
&

22

AR
P
|
L
&>

11 0.02

T 5

2
2
-0.7

217H9 +8'043 prof.2  ¥%| ©

24.5
15 15
(&) () 7.5 42.5
23.6 0-05 S| =
21 8 67.3
2 X M4 prof. rosca 8 2 S
(rosca de montaje) < o 30
o3
00 = ©
\le
2 X M4 prof. rosca 4.5
(rosca de montaje)
Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético
- - - - — = N
6.2
Ranura de montaje del
5 detector magnético
Posicion de los dedos/modelo estrecho | |
- — - - — — T/ T T T/ -
MHZ2-16CIN \ © \
s =
y «©
n
\ \
\ o \
C¥ o

Ranura de montaje
del detector magnético |

]

‘ Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos, no es posible realizar el montaje con

Abierto 12.6

!

agujeros pasantes.
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

MHZ2-200]

Doble efecto/simple efecto
Basico

04H9 0 ®%rof. 4

7.50.02

Escala: 60%
M5

(conexion cierre dedo)*

4 X M4
(Rosca para montaje de adaptadores)

M5
(conexion apertura dedo)*
- &
[ o ©
. [ ] prg
S
o
=} 5 9
10
23

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M5 prof. rosca 10 (rosca de montaje)
Diametro orificio 4.3 pasante (orificio de montaje)

.

32
42

>
an

16.8 0.02

3
5
?\ll

18

27.6 0.05

2 X M5 prof. rosca 10

(rosca de montaje)

Posicion de los dedos/modelo estrecho

MHZ2-20CIN

021H9 *8"’52 prof. 3

e ®

50

30

+2.2

-0.2
0
0.7

20 29

9.5 52.8

Abierto 26.3
Cerrado 16.3

35

H

18.6

wit
[

2 X M5 prof. rosca 8
(rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

_ 5 Ranura de montaje del
detector magnético

-0.4

NPANG)|[(SZAN= Ranura de montaje del

|
iR

. +2.2
0
0

Abierto 17.2
Cerrado 7.2

L

@_ F? detector magnético |

) e )

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos no es posible realizar el montaje con

V agujeros pasantes.
ZSVC wiors
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Serie MHZ2

Dimensiones
- o
MHZ2-25[] Escala: 50
Doble efecto/simple efecto
Basico e .
4X M5 (conexion cierre dedo)
(Rosca para montaje de adaptadores) M5
(conexion apertura dedo)*
, v
1] =}
REma h
; d
o9
o~ 6 12
10.7
[—
23.5
+0.03 * Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.
04H9 "o %rof. 4 4 X M6 prof. rosca 12 (rosca de montaje)
10 0.02 o5 Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje ) Nota)
o
s H — \%‘}
52 p———
g 8 o
s B\ ;%ez I —
o
© N ©
Y [l
Nl @
026H9 *0%%2prof. 3.5 §io| ©% 25 30
22
11 .
33.60.05 el =
— 3 9 102.7
2 X M6 prof. rosca 12 2] 35 -
(rosca de montaje) é g 36.5
J)
o
_€\
) U
¢ s a
— N N
I
_€\
L

Posicion de los dedos/modelo estrecho

MHZ2-25[IN Bl
— 40
50

. +2.5
0
0
0.4

Abierto 22.8
Cerrado 8.8

|

2-28
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Dimensiones de la ranura de montaje

2 X M6 prof. rosca 10
(rosca de montaje)

del detector magnético

Ranura de montaje del
detector magnético

11.5

Ranura de montaje del
detector magnético

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos no es posible realizar el montaje con

agujeros pasantes.



Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

MHZ2-32[ ]
Doble efecto/simple efecto
Modelo basico

+0.030

o5H9 ‘¢ prof. 5

120.02

Lo

46
60

23 0.02
u{
;
B
T

‘ +0.062

I ©34H9 "
26
4001
2-M6 x 1 prof. rosca 13
(rosca de montaje)
6.2
5 Ranura de montaje del

detector magnético

24

L

=
@

3.3

i

Ranura de montaje del
detector magnético

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos no es posible realizar el montaje con
agujeros pasantes.

Escala: 40%

Los valores entre ( ) son las dimensiones
para el modelo de simple efecto.

4 X M6 M5
(Rosca para montaje de adaptadores) (conexion cierre dedo)
M5
(conexion apertura dedo)*
P
A
) 1 | <
€ - I N
[ "J ) _FL..L [
0 A
] N4
o9
n
- 7
\\; 11
14
31 (37)

= Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.

4 X M6 prof. rosca 13 (rosca de montaje)

Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje)

97

o9
o
| | IRE: 5
- - O
<
= o
o 0
@ )
+9| °9 29 40 (49)
ol © 12 67 (76)
< N
ol o 113 (122)
3| B
<l 3 48 (57)
EEE
+®—6 T RHe——— &
i (=)

O

2 X M6 prof. rosca 10

(rosca de montaje)
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Serie MHZ2

Dimensiones
MHZ2-40(] Escala: 40%
DObIe efecto/3|mple efecto Los valores entre ( ) son las dimensiones
BéSiCO para el modelo de simple efecto.
4 X M8 M5
(Rosca para montaje de adaptadores) (conexion cierre dedo)*
o
"
-2 F : 8
& |
e
Iy 1
= | /)
© T
9 17 12
38 (45)
M5
(conexién apertura dedo)*
a5H9 *39%% prof. 5 ) ) )
« Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.
140.02 4 X M8 prof. rosca 16 (rosca de montaje)
oS Diametro orificio 6.6 pasante (rosca de montaje) Nota)
<
i
1 ()
- g N F - - - B
[aY)
R A ey e
[ 1
S O-H | Te o)
PN
042H9 "0 % prof. 4 4
™~ 0
¥e| o9 36 49 (62)
32
o o 15 83 (96)
©
480.1 P ‘g
| B 139 (152)
2 X M8 prof. de rosca 17 2 F
- (&)
(rosca de montaje)
58 (71)
6.2
Ranura de montaje del
5 detector magnético @
[
o & = 3
. . - L——JI ®
oY Y o

29.4

@- Ranura de montaje del
_detector magnético

\
\
I
\
\

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores

magnéticos no es posibl
agujeros pasantes.
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<

2 X M8 prof. de rosca 13
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Modelo estandar/Serie MHZ2
Opciones dedos

Montaje con agujeros roscados en los lados [1/N1]

Agujeros pasantes en direccion de apertura o cierre [2/N2]

4-H

Agujero montaje de adaptadores

&l |-
4-MM ﬂ '
Rosﬂa montaje de adaptadores A B |
o 7
] & @ i
- o P
,-er © & —
o U] V@
S
A
Unidad: mm Unidad: mm
Modelo A B (o] MM Modelo A B H
MHZ2- 611 2.5 5 2 M2 MHZ2- 612 2.5 5 2.4
MHZ2-1000 4, O 3 5.7 2 M2.5 MHZ2-100,50 3 5.7 2.9
MHZ2-16[1, ] 4 7 25 M3 MHZ2-1601,5 ] 4 7 3.4
MHZ2-2001, O 5 9 4 M4 MHZ2-2001 3] 5 9 4.5
MHZz2-2501 ), 6 12 5 M5 MHZz2-2500 3] 6 12 55
MHZ2-32[1[] 7 14 6 M6 MHZ2-32[12[] 7 14 6.6
MHZ2-40010 9 17 7 M8 MHZ2-4012] 9 17 9

« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del

modelo basico (incluyendo el modelo estrecho).

Dedos planos [3]

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican
arriba son idénticas a las del modelo basico (incluyendo
el modelo estrecho).

4-MM prof. de rosca L

Rosca de montaje de adaptadores

ﬂ‘ ¥ -
Pan
a 1 o O OO o <
- RS2
(&)
. = - \
& Dol = <
—:‘ ¥ _ T
F
.C.|
Unidad: mm
Modelo A B c D F G J K MM L| w Peso
Abierto | Cerrado 9
MHZ2- 613 +1) 2 35| 72| 75| - |5 3|1 8| - - M2 3 | 4356 26
MHZ2-1013[1 «2), =3) | 2.45 6 52 | 109 | 2 54*2211.4%,| 4.45| 2H9 *5%% M2.5 5 5 305 55
MHZ2-1600300 «2), =3y | 3.05 8 8.3 | 14.1 25 | 7457|1485, | 5.8 | 2.5H9*5%* M3 6 8 005 115
MHZ2-2000300 +2),+3) | 3.95 | 10 | 105 | 1779 | 8 [116'2°|1.6%3,| 7.45| 3H9 +00% M4 8 | 10 54 235
MHZ2-25[0301 «2), +3) | 4.9 12 | 131 | 218 | 4 |16 *5°|2 5,| 8.9 | 4H9 3o M5 10 | 12905 420
MHZ2-320030 7.3 20 | 18 346 | 5 |25 *27|3 9,|14.8 | 5H9 *30%° M6 12 | 15 345 | 740 (785) x4
MHZ2-400030] 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 2|3 9,[17.7 | 6H9 390 M8 16 | 18 345 [1335 (1430) *4)
#1) Para montar los adaptadores, utilice tornillos Allen M2 con un didmetro de la cabeza de ©3.3 o tornillos de cabeza redonda M2 modelo JISB1101.
+2) Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico (incluyendo el modelo estrecho).
x3) La longitud total es la misma que la del modelo de dedos planos MHQ(G) .
+4) Los valores entre ( ) son para el modelo de simple efecto.
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Modelo estandar/Serie MHZ2
Cuerpo: con mufién posterior de centrado

Modelos aplicables

Modelo de conexionado Modelo aplicable
Simbolo | Posicion de conexionado | - 719 | MHZz2-16 | MHZ2-20 MHZ2-25 | Doble efecto Simple efecto
Normalmente abierta | Normalmente cerrada
E Conexion lateral M3 M5 () (] ()
w Con racor instantaneo de @4 para tubo coaxial o — —
K Conexién axial Con racor instantaneo de g4 — il L4
M M5 x 0.8 — [ ] [

Conexion lateral [E]

Ranura de montaje del detector Unidad: mm
magnético (4 posiciones) .
(excepto 610) y . Modelo Referencia juego | A B D1 D2 E
Mufon posterior de centrado MHZ2-1000] | MHZ-A1010 | 15 7 1218 0ok 11 | 52.8
— 8 MHZ2-160]0 | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f8 385 | 15 | 587
*—L & @ ° MHZ2-200000 | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 208 3%3 | 19 | 705
— - 5 MHZ2-25010] | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 25f856% | 24 | 829
3 & Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
R
5| B
E A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

* \/éase la tabla de dimensiones.
« Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexion axial (Racor instantaneo para tubo coaxial) [W]

Unidad: mm
Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones) Modelo A B D1 D2 E
(excepto 010) MHZ2-10000] 15 7 1218 100i8 11 | 52.8
Tubo coaxial aplicable MHZ2-16000] 20 | 10 1618 2918 15 | 587
Mufén posterior de centrado MHZ2-20000] 20 12 2018 Zgjgég 19 | 705
(7—&33— u g}ﬂ’ﬂﬂ — %{ MHZ2-25000 25 | 15 25f8 5083 24 | 829
& Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
SN Y ————TFks I
— H— = Tubo coaxial aplicable
y—J: © -© 3 Simbolo de referencia
U] = Méx. 5 O Modelo|  TW04B-20
5| B aracteristicas técnicas
Ranura de montaje del E A Diametro exterior 4mm
detector magnético Presion max. de trabajo 0.6MPa
(ambos lados) O (Pasae extemo) Radio min. de flexion 10mm
T i - (o]
« \/éase la tabla de dimensiones. | (Pasaie inteme) empgratura de trabajo 29 a 60°C
Material Nilén 12

« Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Tubos en T, T de diam. diferente,

Cambio de tubo coaxial a tubo simple tubos en "Y", tubos macho en T

El cambio del tubo simple es posible utilizando un racor en "Y" o un Véase el catalogo CAT.E004.A "Sistema de tuberias de aire coaxiales”

racoren T. ) i . ) en relacion con tuberias coaxiales.
En este caso en particular seréan necesarios racores para tubo simple

y tuberias para un diametro de 3.2 .

Tubo coaxial
Racoren T Racoren Y ki
- :KWT04-523 ‘KWU04-S23 . D : M r Cierre de dedos
- % Tubo simple ~ Tubo coaxial | P simple ' o /.g]---

%——'——-EI—% A - Tubo
Tubo {25 i 03.2
® o coaxial %&mpief ™~
- ~ N N1
Tubo coaxial Jubo simple Tubo simplg\ ’7:—' 1 _é'
Marca []]-- Apertura de dedos @

O
:

2-32



Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie MH22

Conexion axial (con racor instantaneo ) [K]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto 210) Tuberia aplicable

Mufdn posterior de centrado

A én_ru . %J
(7—& ‘—L 6}7 : E_,_Z é
V—J; i © Max. 5
| 5| B
E A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

= VVéase la tabla de dimensiones.
= Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexion axial (Rosca M5) [M]

Unidad: mm

Modelo A B D1 D2 | E
MHZ2-1000 15 7 128 05i 11 | 52.8
MHZz2-1611 20 10 16f8 25013 15 | 58.7
MHZ2-200 22 12 20f8 0023 19 | 705
MHZ2-25010] 25 15 25f8 00es 24 | 829

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

Tuberia aplicable

Designacion/| Tubo de | Tubode | Tubode |Tubometalico
Modelo nilén nilén flexible | poliuretano | de poliuretano
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Méx. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexién mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C | 20260 | -20a60 | —=20a 60 | —20 a 60
Material Nilén 12 | Nilén 12 | Poliuretano | Poliuretano

Véase el catalogo CAT. E501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacion con los
racores instantaneos y las tuberias.

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)
(excepto 210)

M5
Conexionado

Mufén posterior de centrado

T mn a
l—L€}$ N
_ - )
— Q
¢ &
U
T 5| B
E A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

= Véase la tabla de dimensiones.

Unidad: mm

Modelo A B D1 D2 | E
MHZ2-10000 15 7 1218 0045 11 | 52.8
MHZz2-161] 20 10 16f8 20548 15 | 58.7
MHZ2-2001] 22 12 2018 5oy 19 | 705
MHZ2-2501] 25 15 25f8 5oe 24 | 829

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Peso
Unidad: g
Modelo Con muioén posterior de centrado (simbolo)

E w K M

MHZz2-1000C] 65 64 66 65

MHZ2-161] 148 147 148 147

MHZ2-20C0] 277 277 277 277

MHZ2-25[1] 495 495 496 494
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Pinza de @ Carrera larga

apertura
=1 serie MHZL2

MHZL2 — (16| D M9OPV

Ntmero de dedos ¢ lNl’Jmero de detectores magnéticos
[2 [2 dedos .
- uns.
Diametro e S |1un
10 | 10mm Funcionamiento Modelo de detector magnético
16 | 16mm D) Doble efecto : [ - [ Sin detector magnético (iman integrado) |
20 20mm S Sfmple efecto (normalmente abierto) = Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.
25 25mm C | Simple efecto (normalmente cerrado)
Opcion de los dedos ¢ » Opciones cuerpo
-: Basico -1 Basico E: Con mufién posterior ~ W: Con mufion posterior de
de centrado centrado. Conexion axial

con racor instantaneo de

Conexion lateral ]
04 para tubo coaxial

(doble efecto/ (doble efecto)
simple efecto) Conexion

1: Montaje con
agujeros
roscados
en los lados

2: Agujeros
pasantes en la
direccion de
apertura o de
montaje

K: Con mufén posterior
de centrado
Conexion axial con
racor instantaneo de o4
(simple efecto)

M: Con mufién posterior
de centrado )
Rosca M5 axial
(simple efecto)

3: Dedos planos

Detectores magnéticos aplicables

) Referencia detector magnético| Longitud de cable (m)* | Modelo aplicable
Modelo Funcion Entrada Led Cableado Voltaje e———— Bt Carga
especial | eléctrica | indicador | (salida) nradaelectica 1 0.5 | 1 | 3 | 5 | 401 516 | 020 | o5 [precableado|  aplicable
DC AC | Pependcular | Enlinea | () | (M) | (L) | (2)
! MONV M9ON ® | 6| 6 O o 0 o o @)
3-Hilos (NPN) FaN — e _  elo_ e ele — N
vy MOPV | MoP | @ @ | e | O e |e|e|e| O | a®
o . Cl
- 3-Hilos (PNP
2 (PRF) F8P — |[e|—|e|o[—|e|e e —
(7]
8 Salida o-Hilos 12V M9BV M9B ® | 6| 6 O o 0 o o @) _
s . . F8B — ® | — | ®| 0| —| e | @ | @ — Relé,
7] — directa Si - 24V —
W | Indicacion 3-Hilos (NPN) MONWV | MONW | ® (@ (@ (O |®@ | ® | ® | ®| O |guio| FLC
S |diagnostico| a cable : 5V,12V
B | (Indicador 3-Hilos (PNP) MGPWV | MOPW | © o | @ O e e @ e O
g; 2 colores) 2-Hilos 12V MOBWV|  M9BW | @ (| @ @@ O | ® @® | @ O @) —
Resistente 3-Hilos (NPN) 5V 12V MONAV**|MONA**| O | O | @ |O |®@ | ® | ®@ | @ @) Gircuito
e 3-Hilos (PNP) ’ MOPAV* | MOPA**| O | O | @ |O |@ |@ |® | ®| O
2 colores) 2-Hilos 12V M9BAV**|M9BA**| O O | @ |O |®@ |®@ | ®@ | ® O -
=« Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m--- — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

1meeees M (Ejemplo) MONWM
3meeeee L (Ejemplo) MONWL
5meeee Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Siusa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.
Nota 2) El montaje por taladro pasante no se puede realizar si se usa el detector magnético en la ranura cuadrada del lateral.
Nota 3) Si el producto se pide con detector magnético, s6lo el modelo MHZ2-10 se envia con fijaciones de montaje del detector. Si el detector magnético se usa en la
ranura cuadrada del lado con MHZ2-16 a 25, se requieren fijaciones de montaje (BMG2-012). Realice el pedido de forma separada.
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Simbolos:
Pinzas de doble efecto

Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie MHZL2

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
- Doble efecto 210: 0.2 a 0.7MPa
Presion g16 a 925:0.1 a 0.7MPa
de trabajo Simple| Normalmente abierto 210: 0.35 a 0.7MPa
efecto | Normalmente cerrado 216 a 925: 0.25 a 0.7MPa

Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C
Repetitividad +0.01mm
Max. frecuencia de funcionamiento 120c.p.m.
Lubricacion Sin lubricacion

Funcionamiento

Doble efecto, simple efecto

~

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

1

o

inzas de simple efecto, normalmente cerrado

%

Detector magnético (opcion)

Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Modelos
Fuerza de amarre Nota 1) Carrera
Diametro| Fuerza de amarre por dedo de apertura Nota 2)
Funcionamiento Modelo tamano Valor efectivo N o cierre Peso
(mm) | Fuerza externa | Fuerza interna | (@mbos lados) 9
de amarre de amarre mm
10 11 17 8 60
Doble MHZL2-16D | 16 34 45 12 135
efecto MHZL2-20D | 20 42 66 18 270
MHZL2-25D 25 65 104 22 470
£ | MHZL2-10S | 10 7.1 8 70
2 | MHZL2-16S | 16 27 12 145
S [ MHZL2-20S | 20 33 - 18 290
Simple| Z | MHZL2-258 | 25 50 22 515
efecto | § | MHZL2-10C | 10 13 8 70
S | MHZL2-16C | 16 _ 38 12 140
% MHZL2-20C | 20 57 18 290
2 | MHZL2-25C | 25 85 22 515

Nota 1) Valores basados en una presién de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.
Nota 2) Los valores excluyen el peso de los detectores magnéticos.

Opciones
¢ Opciones cuerpo/modelo muindn posterior de centrado
; Modelo
Modelo de conexionado :
Simbolo| POSICION de x1on aplicable
conexionado | ypz) .10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 | DoDle | Simple

- Basico M3 M5 [ ) [ ]
E Conexion lateral M3 M5 [ J [
W |Conexidn axial | Con racor instantdneo de @4 para tubo coaxial [ J —
K  |Conexidn axial Con racor instantaneo de g4 — [ J
M Conexion axial M5 — o

* Para informacién més detallada de las opciones del cuerpo, véase las caracteristicas de las opciones en la pag 2-42 y 2-43.

O
:
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Serie MHZL2

Construccion/MHZL2-10L1] a 25[1

Doble efecto/con dedos abiertos

11

a

\

AN

\

i

L

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

NV [

[

T

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

o N
O/
: [
Doble efecto/con dedos cerrados G i
f
- - @ d-D —
} : 1
Il
] -'J-D
i
Lista de componentes Lista de componentes
N2 Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota
1 Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 11 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro
5 | Embolo 210, 216: Acero inoxidable 020, 925: 12 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
220, 225: Aleacion de aluminio | Anodizado duro 13 | Pasador cilindrico Acero inoxidable
3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 15 | Restriccion de escape A Latén Niquelado electrolitico
5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Silencioso de escape A Polivinilo
6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 17 | Muelle Alambre para muelles de acero inoxidable
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 18 | Junta del vastago| NBR
8 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro 19 | Junta del émbolo NBR
9 | Tope elastico Uretano 20 | Junta térica NBR
10 |Iméan Goma sintética

Juego de juntas de repuesto

Ref. juego de juntas Designacion
MHZL.2-10D | MHZL2-16D | MHZL.2-20D | MHZL2-25D El juego de juntas incluye los elementos 18, 19y 20 de la tabla anterior.
MHZL10-PS MHZL16-PS | MHZL20-PS MHZL25-PS
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Dimensiones

Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie MHZL2

MHZL2-100L]

Doble efecto/simple efecto

Basico

02H9 *39% prof. 3

7.60.02

011H9* 9% prof. 2

4 X M2.5

|

Ms_____ B Escala: 100%
(Rosca para montaje de adaptadores) (conexién cierre dedo)
Los valores entre ( ) son

12

16.4 0.05

2 X M3 prof. de rosca 6

(rosca de montaje)

las dimensiones para el
‘ é modelo de simple efecto.
D— - - -
0 s ™
o8 | B
© 3 5.7
8 M3
(conexion apertura dedo)*
21 (31)
* Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.
4 X M3 prof. de rosca 5.5 (rosca de montaje)
Diametro orificio 2.6 pasante (orificio de montaje)
] e ©
. [ B 1l o
( J -
o <
$ o oQ
25 (35)
~ (S 12 6 37.8 (47.8)
o - T~
S| o 57 (67)
5| E
<l 3
29 (39)
|
! <
- B -
RN
2 X M3 prof. de rosca 6
(rosca de montaje)
Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético
( o - I
6.2
5
=
[Te]
: s 19 :
: |
5 <
i [1o) i
‘t 6.2 J
Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos, no es posible realizar el montaje con
agujeros pasantes.
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Serie MHZL2

Dimensiones

MHZL2-160]

Doble efecto/simple efecto

Zal Los valores entre ( ) son las
BaSICO dimensiones para el modelo de simple
M5 efecto.
4XM3 (conexion cierre dedo)* (conexion apertura dedo)™
(rosca montaje de adaptadores)
2
8 @
oo |
«©
41.7 8
o3H9 +8'025 prof. 3 25 (30)

0.02 = Para el modelo de si ple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.
6.5°

-
017H9* 3% prof. 2 _ 4X M4 prof. rosca 8 (rosca de montaje)
o3 Diametro orificio 3.4 pasante (orificio de montaje ) Nota)
w

——
©
§ 8 % T e
8
: "
S Y
- [ & {9
31 (36)
15 . 45.2 (50.2)
23.6 005 g 2 15 7.5

N ~—
2 X M4 prof. rosca 8 L 3 70 (75)
(rosca de montaje) % g

<l 8 36 (41)

Dimensiones de la ranura de montaje

del detector magnético 1 o
( o - I
6.2
5
° ™™ ® 2 X M4 prof. rosca 4.5
7, (rosca de montaje)
2 oL 1o

5.8

1 2.1 ! 1

1 6.2 1

L o

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos, no es posible realizar el montaje con
agujeros pasantes.
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Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie MHZL2

M5

Escala: 60%

Los valores entre ( ) son las

dimensiones para el modelo de simple
efecto.

(conexion cierre dedo)*

(rosca montaje de adaptadores)

MHZL2-20(]
Doble efecto/simple efecto
Basico
2 X M4
2 X M5 prof. rosca 10
(rosca de montaje)
7.5 0.02
04H9 *0%%0 prof. 4
kG
mn / gN'a !
/ 8 ¢
§ AB% o/ar
©
e @ )

18

27.6 0.05

221H9 +8'052 prof. 3

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

s

L

6.2

i@

&

14

N
R\

(r—
\G-

i<

Y
e

i

21_

6.2

~

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos no es posible realizar el montaje con

agujeros pasantes.

5 9
M5

15

30 (36)

(conexion apertura dedo)™

« Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M5 prof. rosca 10 (rosca de montaje)

Diametro orificio 4.3 pasante (orificio de montaje)

o5
[ee]
—| [ 8
g — : - 3
_.J e o
3 <
¥o|o 20 36 (42)
[s2)
38 95 58 (64)
ol o
5§ 90 (96)
o =
<l 8 43 (49)
{.\
1 1 ¢
s sl ©
- 1= iEae= - <
I T T {7 -
' (_\
A
2 X M5 prof. rosca 8
(rosca de montaje)
r
& S\VC
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Serie MHZL2

Dimensiones

MHZL2-25[ ]
Doble efecto/simple efecto
Basico

4 X M5

M5
(conexion cierre dedo)™

(rosca para montaje de adaptadores)

2 X M6 prof. rosca 12
(rosca de montaje)
10 0.02

04H9 *00%0 prof. 4

40
52

=)
=)

5 ff<€

21.8 0.02

\]

33.60.05

+0.052

026H9 o prof. 3.5

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

( N
6.2
5
‘Lf_g
«[¥) B
‘ X /_é\\z”: ‘
‘ . N ‘
LA
,-éw_!_\y\h
)
35 5 -
; 6.2 !

L J

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos no es posible realizar el montaje con
agujeros pasantes.

2-40

Escala: 50%

Los valores entre ( ) son las
dimensiones para el modelo de simple
efecto.

Py
N N K
1]
: . - - 8
8 €
o3
(3}
T 12 10 N\ M5
——————
33 (43) (conexién apertura dedo)™

« Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M6 prof. rosca 12 (rosca de montaje)

Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje ) Nota)

o3
o
e

75

J

+2.6
-0.4

Abierto 41.3
Cerrado 19.3

O

40 (50)

25 11

66.9 (76.9)

106 (116)

48 (58)

G}.

&
Il
i

O

2 X M6 prof. rosca 10

(rosca de montaje)



Carrera larga/Serie MHZL2
Opciones dedos

Montaje con agujeros roscados en los lados [1] Agujeros pasantes en direccion de apertura o cierre [2]

4-H

o @ Agujero montaje de adaptadores . @
R | —
VAN
4-MM @
Rosca de montaje de adaptadores A B °
O ] —
] ° o
o ©
AR )
> Y
0 ]
A B I
Unidad: mm Unidad: mm
Modelo A B C MM Modelo A B H
MHZL2-10010] 3 5.7 2 M2.5 MHZL2-1012] 3 5.7 2.9
MHZL2-16[11] 4 7 2.5 M3 MHZL2-16[12[] 4 7 3.4
MHZL2-200110] 5 9 4 M4 MHZL2-20[12[] 5 9 4.5
MHZL2-25[11] 6 12 5 M5 MHZL2-25[12[] 6 12 oI5
= Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico. « Las especificaciones y dimensiones que no se indican
arriba son idénticas a las del modelo basico.
Dedos planos [3]
[}
= e
o0&
4-MM prof. de rosca L
Rosca de montaje de adaptadores
o ¥ — —
] na
o k I o <
(4] - - -
& O
o | 14 @ e @ o <
ﬂ‘ ¥ — =
F
1.C.]
Unidad: mm
G Peso g
Modelo A B (3 D F J K MM L W [ Doble [Simple
Abierto|Cerrado efecto | efecto
MHZL2-10130] 2.45 7 52 | 119 | 2 9.4%22(1.45%,| 495 | 2HQ 0% M2.5 5 | 595 60| 70
MHZL2-16130] 3.3 9 83 | 156 | 25 [134%22[1.49,] 6.55 | 2.5H9 *29% M3 6 | 854| 135 145
MHZL2-20130] 395 | 12 | 105 | 199 | 3  [196*24|1.65,| 8.45 3H9 +0.025 M4 8 [109,| 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 | 131 | 238 | 4 |24 #2812 §,| 9.9 4Hg *9.0%0 M5 10 [12 §45| 460 | 505
= Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.
ZSvC 2-41



Carrera larga/Serie MHZL2
Cuerpo: con muién posterior de centrado

Modelos aplicables

Modelo de conexionado Modelo aplicable
i ici6 i Simple efecto
Simbolo | Posicion de conexionado | 71 5.1 | MHzL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 | Doble efecto L
Normalmente abierta | Normalmente cerrada
E Conexion lateral M3 M5 [ J [ J [ J
w Con racor instantaneo de @ 4 para tubo coaxial [ J — —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — [ d
M M5 x 0.8 — [ [
Conexion lateral [E]
Ranurat_de (rzontaje_ del d)etector Unidad: mm
magnetico osiciones
9 P Modelo Referencia juego| A | B D1 D2 | E1 | E2
(excepto 210) . ]
Mufién posterior de centrado MHZL2-1000 | MHZ-A1010 | 15| 7[12f8 58i3| 11 |52.8(62.8
— N MHZL2-16000] | MHZ-A1610 | 20 | 10 [16f8 3%i5| 15 |61.4|66.4
l—L & & Sy MHZL2-201] MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 5o | 19 |75.7|81.7
- — - 8 MHZL2-2500] | MHZ-A2510 | 25 | 15 [25(8 J0%| 24 (86.2(96.2
iy & Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
W
‘ E1 (doble efecto) 5|.B
E2 (simple efecto) A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

= \/éase la tabla de dimensiones.

= Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexion axial (Racor instantaneo para tubo coaxial) [W]

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 E1
Ranura de montaje del detector 006
magnético (4 posiciones) MHzL2-1000] 15 7 1218 0043 11 | 52.8
Tubo coaxial aplicable
(excepto 210) MHzZL2-16000 | 20 | 10 16f8 2018 15 | 61.4
Mufid terior d trad ~
LTON posTorior & cemmeee MHZL2-20000 | 22 | 12 20f8 5023 19 | 75.7
hﬁ— T == %{ MHZL225000 | 25 | 15 2518 2928 24 | 862
Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
N ALk — e 5 . .
— H— = Tubo coaxial aplicable
© & Simbolo de referencia
4 Modelo
H ) 5| B Méx. 5 Caracteristicas técnicas TW04B-20
E1 A Diametro exterior 4mm
Ranura de montaje del detector Presién max. de trabajo 0.6MPa
magnético (ambos lados) O Fasae extemo) Radio min. de flexion 10mm
Véase la tabla de di i I — Temperatura de trabajo | —20 a 60°C
+ Véase la tabla de dimensiones. {Pasaje intema - o
Material Nilén 12

= Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Cambio de tubo coaxial a tubo simple

El cambio del tubo simple es posible utilizando un tubo en "Y" 0 un

tuboenT.

Tubos en T, T de diam. diferente,
tubos en "Y", tubos machoen T

En este caso en particular seran necesarios racores para tubo simple y

tuberias para un diametro de 3.2

Racoren T Racor en Y
- :KWT04-523 ‘KWU04-S23
+® = Tubo simple Tubo coaxial ]
— AN Tubo Tubo simple

4
Tubo coaxial

——~
e Oy

Tubo simple

Tubo simple

simple

N

.

2-42

en relacion con tuberias coaxiales.

Tubo coaxial

/

Marca [1]-- Apertura de dedos @

O

Véase el catadlogo CAT.E004.A "Sistema de tuberias de aire coaxiales"

Marca [Q]--- Cierre de dedos

=



Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie MHZL2

Conexion axial (con racor instantaneo ) [K]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto 210)
Tuberia aplicable
Mufdn posterior de centrado

N
[atan] o
g o © —°
- - — Wl 5
- H— =
® o Max. 5
5/ B
Ranura de montaje del E2 A

detector magnético
(ambos lados)

+ Véase la tabla de dimensiones.
= Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexion axial (Rosca M5) [M]

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E2
MHzL2-1000 | 15 7 1218 0018 11 | 628
MHZL2-1610] 20 10 16f8 15.0i3 15 | 66.4
MHZL2-20000] 22 12 2018 25553 19 | 81.7
MHZL2-2501] 25 15 25f8 .0e 24 | 96.2

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

Tuberia aplicable

Designacion| Tubode | Tubode | Tubode |Tuboenespiralde
Modelo nilén  |nilén flexible | poliuretano |  poliuretano

Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexién mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C | 20260 | -20a 60 | —20a60 | —20 a 60
Material Niléon 12 | Nilén 12 | Poliuretano | Poliuretano

Véase el catdlogo CAT. 501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los
racores instantdneos y las tuberias.

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto 210)

M5
Conexionado

Mufon posterior de centrado

mn .8
o © o
LI 3 — 5
— 5]
I:[ °o
T | | 5B
E2 A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

* Véase la tabla de dimensiones.

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E2
MHzZL2-1000 | 15 7 1218 20043 11 | 628
MHZL2-16000] 20 10 16f8 5.0i3 15 | 66.4
MHZL2-20000] 22 12 208 1003 19 | 81.7
MHZL2-2501] 25 15 25f8 .0es 24 | 96.2

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Peso
Unidad: g
Con muién posterior de centrado (simbolo)
Modelo E

Doble efecto | Simple efecto W K .

MHZL2(-100 70 80 70 80 80

MHZzL2[-16[1C] 170 180 170 180 180

MHZL2[1-20(1] 310 330 310 330 330

MHZL2[1-25[1] 535 580 535 580 580
% S\MC 2-43



Pinzade @ Con cubierta antipolvo
apertura

aralela =
: erie MIHZJ2

Forma de pedido

MHZJ2-16 |D — M9PV

Numero de dedos lNL’lmero de detectores
(2 T 2 dedos ] e e
o 2.uns.
Lz S 1un.
Diametro e
6 6 mm . . -
10 | 10mm Funcionamiento Modelo de detector magnético
16 16 mm D | Doble efecto ) Sin detector magnético
20 20 mm S | Simple efecto (normalmente abierto) (iman integrado)
25 25 mm C | Simple efecto (normalmente cerrado) « Seleccione un modelo de
detector magnético aplicable de
la tabla inferior.
Opciones cuerpoe®
* g6 es soblo aplicable al modelo basico. . B .
Q P ¢ Tipo de cubierta antipolvo
-: Bésico E: Con mufién posterior 'W: Con mufion posterior de - Goma de cloropreno (CR)
de centrado centrado Conexion F | Goma fluorada (FKM)
Conexion Conexion lateral Conexion axial con racor S | Silicona (Si)
(doble efecto/simple instantaneo de @4 para
efecto) tubo coaxial (doble A
efecto) N
Conexion

K: Con mufién posterior de
centrado
Conexion axial con
racor instantaneo de
04 (simple efecto)

M: Con mufién
posterior de
centrado
Rosca M5 axial
(simple efecto)

Detectores magnéticos aplicables

s 8| 5 . Referencia detector magnético| Longitud de cable (m)* Modelo aplicable
Modelo| Funcién -‘3 5 B8 Cabl-eado Voltaje Entrada eléctrica | 9.5 | 1 3|5 Conector Carga
especial £33 2| (salida) . 6 | 010|016 | @20 | @25 |precableado aplicable
G| 2 DC AC |Perpendicular | En linea | (=) |(M)| (L) | (2) il ki e i i
' MONV MON ® & e O o 0 o o o O
3-Hilos (NPN)
F8N — ® | — | e O -0 0 0 — -
sv.azy MOPV | MOP | @ (@ @ |0 e e e e e | o |0
8 - 3-Hilos (PNP)
] F8P = ®e | — | O -0 0 O —
7]
o ) M9BV M9B [ 2N BN NECHN NN BN NN BN J O
S Salida 2-Hilos 12V — i
% i . F8B — e - & O | -0 0 o — Relé,
] directa| Sj - 24V - PLC
5 Indicacion |a cable 3-Hilos (NPN) 5V 12V MONWV|  MONW | © (@ | @ O © | © o o o O il
g d'a(%nfgt[')w 3-Hilos (PNP) ' MOPWV| MOPW | @ (@ | ®@ (O @ | @ | ®@ @ @ | O
& | indicador) 2-Hilos 12V MOBWV| M9BW | @ (@ | @ (O |@® @ @ @ @ | O -
Resistente 3-Hilos (NPN) MONAV** |IMONA**| O |O | @ |O | @ | ®@ | ®  ® | ® @) -
al agua . 5V,12Vv = o Circuito CI
(@ LED 3-Hilos (PNP) M9PAV**IM9PA**| O |[O| @ O |@e|®@|®@ | @ ® O
indicador ) 2-Hilos 12V M9BAV** M9BA**| O O | @ |O | @ | ®@ | ® | @ | ® O —
«x Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
# Simbolos long. cable: 0.5 m----- — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

1meeees M (Ejemplo) MONWM

3m:eee L (Ejemplo) MONWL

5meeee Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumética.
Nota 2) Cuando utilice un detector D-F8[] en los tamarios @6, montelo a una distancia de 10mm o més de las sustancias magnéticas como hierro, etc.
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Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie MHZJ2

Simbolos:
Pinzas de doble efecto

~

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

1

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

v

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
@6: 0.15 a 0.7MPa
Doble efecto ©10: 0.2 a 0.7MPa
Presion 216 a 225: 0.1 2 0.7MPa
de trabajo Efecto| Normalmente abierto 26:0.3a 0.7MPa
simple 210: 0.35 a 0.7MPa
Normalmente cerrado 216 a @25 0.25 a 0.7MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10a 60°C
Repetitividad +0.01mm
Max. frecuencia de funcionamiento 180c.p.m.
Lubricacion Sin lubricacién

Funcionamiento

Doble efecto, simple efecto

Detector magnético (opcion)

Detector Estado solido (3 hilos, 2 hilos)

Modelos
Fuerza de amarre Nota 1) Carrera
Didmetro [ Fuerza de amarre por dedo | deapertura | 2%
Funcionamiento Modelo |tamafo Valor efectivo N o cierre Peso
(mm) | Fuerza externa | Fuerza interna |(ambos lados)|
de amarre de amarre mm
MHZJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
MHZJ2-10D 10 9.8 17 4 60
322{2 MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D 20 42 66 10 250
MHZJ2-25D | 25 65 104 14 460
€ | MHZJ2- 6S 6 1.9 4 28
8 | MHZJ2-10S | 10 6.3 4 60
E MHZJ2-16S 16 24 — 6 130
g MHZJ2-20S 20 28 10 255
Efecto | 2 | MHZJ2-25S | 25 45 14 264
simple é MHZJ2- 6C 6 3.7 4 28
g | MHzZJ2-10C 10 12 4 60
£ [ MHZJ2-16C | 16 — 31 6 130
s | MHZJ2:20C | 20 56 10 255
S | MHzZJ2-25C | 25 83 14 460

Nota 1) Valores basados en una presion de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.
Nota 2) Los valores excluyen el peso de los detectores magnéticos.

Opciones
e Opciones cuerpo/modelo muidn posterior de centrado
; Modelo
s ibolo Posicién de Modelo de conexionado aplicable
i ] .
conexionado Doble | Simple
MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | tocto | efecto
- Bésico M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J
E |Conexion lateral| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ [
W | Conexion axial Con racor instantdneo de @4 para tubo coaxial [ ] —
K |Conexibn axial Con racor instantaneo de @4 — (]
M | Conexion axial M5 x 0.8 — L

* Para informacion mas detallada de las opciones del cuerpo, véase las caracteristicas de las opciones en la pag 2-53 y 2-54.

O
:
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Serie MHZJ2

Construccion/MHZJ2-6

Doble efecto/con dedos abiertos

14 3

H .

T

Lista de componentes

\1/ /=

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

o

T

T T

9 @

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Juego de juntas de repuesto

N2 Designacion Material Nota Ref. juego de juntas Designacion

1 Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro i i

2 Emb:Io Acero inoxidable MHZJ6-PS Fieae Ir:j(iﬂgialﬁae(;zw: ?Ztgzlifda% zyee

3 Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas.

4 Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente

5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente

6 Tope del rodillo Acero inoxidable

7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado Cubiertas antipolvo de repuesto

8 Soporte de iman Acero inoxidable Material Ref.

9 Soporte Latén Niquelado electrolitico CR MHZJ2-J6
10 | Enclavamiento soporte Acero inoxidable FKM MHZJ2-J6F
1 Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro Si MHZJ2-J6S
12 | Tope elastico Uretano
13 Iman Iman de tierra rara Niquelado
14 Bolas de acero Acero al cromo extraduro
15 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

CR Goma de cloropreno
16 | Cubierta antipolvo FKM Goma fluorada

Si Silicona
17 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado

18 | Restriccion de escape Laton

Niquelado electrolitico

19 | Silencioso de escape Polivinilo

20 Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable

21 Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable

22 | Junta del vastago NBR
23 | Junta del émbolo NBR
24 | Junta de estanqueidad NBR
25 | Junta de estanqueidad NBR

2-46
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Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie MHZJ2

Construccion/MHZJ2-10] a 25[]

Doble efecto/con dedos abiertos

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

Doble efecto/con dedos cerrados

Lista de componentes

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Juego de juntas de repuesto

Ne Designacion Material Nota Ref. juego de juntas Designacion
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro MHZJ2-10C] | MHZJ2-16[] | MHZJ2-20(] | MHZJ2-25[] Fggaé“l?m”ecr‘:‘tygs 18,
 Jemoe || w2107 | wreters [wnaizors [wiaeses 2
3 Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente Cubiertas antipolvo de repuesto
5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente . Ref.
6| Tope del rodillo Acero inoxidable Materal MHZJ2-100] | MHZJ2-1601 | MHZJ2-200 | MHZJ2-250]
7 | Ejepivote Acero inoxidable Nitrurado CR | MHZJ2-J10 | MHZJ2-J16 | MHZJ2-J20 | MHZJ2-J25
8 |Tapaposterior | Aleacion de aluminio Anodizado duro FKM | MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F | MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F
9 | Tope eldstico Uretano Si_ | MHZJ2-J10S | MHZJ2-J16S | MHZJ2-J20S | MHZJ2-J255
10 |Iman Goma sintética
11 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro
12 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
13 | Pasador cilindrico Acero inoxidable
14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niguelado
15 | Restriccion de escape A Latén Niquelado electrolitico
16 | Silencioso de escape A Polivinilo
17 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
18 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
19 | Junta del vastago| NBR
20 | Junta del émbolo NBR
21 | Junta de estanqueidad NBR

CR Goma de cloropreno
22 | Cubierta antipolvo FKM Goma fluorada

Si Silicona

% S\MC 2-47



Serie MHZJ2

Dimensiones
MHZJ2-6[] Escala: 100%
Doble efecto/simple efecto
Basico 4X M2
(rosca para montaje de adaptadores) M3
(conexion cierre dedo)™
M3
(conexion apertura dedo)™
A}J‘J_/L gL
2.5 5 5.5
17
* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
i 2 X M3 pasantes (rosca de montaje)
°3 Diametro orificio 2.6 pasante (orificio de montaje )
<
N
— al o
QL ﬁ - — [V
/ \
~
o7H8 "3 prof. 1.5 o 25.5
T
[aV)
- © 11 28.7
gl 3
2 g
2 3 53
g
=
g o [ —
Dimensiones de la ranura
de montaje del detector magnético
f Ranura de montaje de?
detector magnético
4.8
I ab( Ln' I
Y
|
[
. - -
2-48
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Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie MHZJ2

MHZJ2-100]

Doble efecto/simple efecto

Basico

22H9 *§9%% prof. 3

5.2 +0.02

WG
N

N

A
oy

18

AR\
R

7.6 +0.02
103
N

2 X M3 prof. de rosca 6
(rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura
de montaje del detector magnético
e o Y

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

2.5

N - -
Nota) Cuando se utilizan detectores magnéticos,
no es posible realizar el montaje con
agujeros pasantes.

27

1)

Escala: 90%

11.4
16.4 +0.05

2 X M3 prof. de rosca 6

(rosca de montaje)

4 X M3 prof. de rosca 5.5 (rosca de montaje)

(34)

Diametro orificio 2.6 pasante (orificio de montaje )

211H9 *3%%3prof, 2

(conexion apertura dedo)™

o5
<
u
| - - ol o
| — N
- 0 |
1 _C‘
; v
o ™~
qo| °% 23
o N 12 31
To) —
- o
[e] °
E g 57
o [0
< O
4 X M2.5 (conexién cierre dedo)*
(rosca para montaje de adaptadores)
M3
te}
n
N

5.7

N

11

19

+ Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

O
:
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Serie MHZJ2

Dimensiones

MHZJ2-1601

Doble efecto/efecto simple
Basico

#3H9 *§-925prof. 3

6.5+0.02

(Ghd

AR
5P

22

&

1110.02

217H9 +8'043 prof. 2

2 X M4 prof. rosca 8
(rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura
de montaje del detector magnético

s

M

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

2.1

11.6

€llo | ©
N

"

. \

T

2-50

4 X M3

(rosca para montaje de adaptadores)

&

K

Escala: 60%

M5
(conexion cierre dedo)*

M5
(conexion apertura dedo)*

T
PRl

13

7.5

19

e |

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M4 prof. rosca 8 (rosca de montaje)

Diametro orificio 3.4 pasante (orificio de montaje)

(45)

o3
wn
| +
—— © |
=
©
? - i
S =
245
Jy =3
i 15 34.8
o o
8‘ ) 67.3
el 3
2 5 30 =
g o g
©
o
N
_ B¢
© '
g e o
<
2 X M4 prof. rosca 4.5

O
:

(rosca de montaje)



Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie MHZJ2

MHZJ2-20] .
Doble efecto/simple efecto

Basico M5
4 X M4 (conexién cierre dedo)™*
(rosca para montaje de adaptadores)

M5
(conexién apertura dedo)™

&

0
10 -0.05

8.5

23

* Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.

4 X M5 prof. rosca 10 (rosca de montaje)
Diametro orificio 4.3 pasante (orificio de montaje)

04H9 "3 %brof. 4

7.5 10.02
°5
©
.
YA T —————¢2
W 8 - 8 ¢
(8} |
g \alc/H r— e————
F !
— I
221H9 *§%%rof. 3 N S 29
18 d9  °9
20 435
@ @
< © 84.8
2 X M5 prof. rosca 10 o o
n = ° 0
(rosca de montaje) 2 g 35 S
< 3 f
©
IS
G ‘@
< o
()
Dimensiones de la ranura é
de montaje del detector magnético —
( o o A
R de montaie del detect 2 X M5 prof. rosca 8
anura ae montaje del aetector f
magnético (ambos lados) (rosca de montaje)

e :

2.1
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Serie MHZJ2

Dimensiones

MHZJ2-25[ ]
Doble efecto/simple efecto
Basico

4 X M5

(rosca para montaje de adaptadores)

—

Escala: 50%
M5

(conexion cierre dedo)*

M5
(conexién apertura dedo)*

&

20

8
e
o 6 12 |
9
24
« Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
4 X M6 prof. rosca 12 (rosca de montaje)
Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje
04H9 "0 %%%rof. 4 P ¢ ie)
10+0.02 °3
o
JEK H
J +
: @ |
I & b — —
o g o
< ~ T - 5] B
g |
o | ENalef ——— —
@ e
N 2
30
326H9 *30%2 prof.3.5
22 ool o9
Qg 7 25 53
) g 102.7
) —
2 X M6 prof. rosca 12 @0 o
A o ° 9
(rosca de montaje) S g 36.5 =
3| ® ©
<< O ()
(3]
Dlme_nsmnes de la ranura o ] | «
de montaje del detector magnético s 00— - | «
( o - ) @
Ranura de montaje del detector | J

magnético (ambos lados)

©
i

o/

\Q

i

3.5
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Con cubierta antipolvo/Serie MHZJ2
Cuerpo: con mufiédn posterior de centrado

Modelos aplicables

Modelo de conexionado Modelo aplicable
, . - Simple efecto
Simbolo | Posicion de conexionado | \iyzyo.19 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | Doble efecto P
Normalmente abierto | Normalmente cerrado
E Conexion lateral M3 M5 ([ [ J [ J
w Con racor instantaneo de @4 para tubo coaxial o — —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — Ll °
M M5 x 0.8 — [ [ )
Conexion lateral [E]
Ranura de montaje del detector Unidad: mm
magnetico (4 posiciones) Mufién posterior de centrado Modelo A B D1 D2 E
(excepto 210)
MHzJ2-1000 | 15 7 1218 558 11 | 40
(2
e MHzJ2-1610 20 10 1618 10015 15 | 43.5
;_L GC_ 7 . MHZzJ2-2000C] 22 | 12 2018 50e 19 | 51.7
C s - a MHZJ2-25[1] 25 15 25f8 5 oes 24 | 61.3
G Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.
5| B
Ranura de montaje del detector E A

magnético (ambos lados)
(2Sdlo 10)

« \/éase la tabla de dimensiones.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos con @10, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexion axial (Racor instantaneo para tubo coaxial) [W]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto 210)

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

(2Sdlo 10)

+Véase la tabla de dimensiones.

=Cuando se utilizan detectores magnéticos con @10, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Unidad: mm
Tubo coaxial aplicable Modelo A B D1 D2 E
. . MHzJ2-1000 | 15 7 1218 005 11 | 40
Muinén posterior de centrado
MHZJ2-1600 20 10 1618 5oie 15 | 43.5
a MHZJ2-2000 22 12 2018 50e 19 | 51.7
™M Q
= MHZJ2-25[1] 25 15 258 0oes 24 | 61.3
e 1 1 / - Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.
S - H— 9 . .
s Tubo coaxial aplicable
. Simbolo de referencia Modelo o
UnD Max. 5 Caracteristicas técnicas TW04B-20
5| B Diametro exterior 4mm
Presion max. de trabajo 0.6MPa
E A Radio min. de flexion 10mm
10 (Pl oo} Temperatura de trabajo —-20a 60 °C
| (Pasaje intema) Material Nilén 12

Cambio de tubo coaxial a tubo simple

El cambio del tubo simple es posible utilizando un racor en "Y" 0 un

tuboenT.

En este caso en particular serdn necesarios racores para tubo simple y

tuberias para 3.2.

RacorenT Racor en Y
:KWT04-523 ‘KWU04-523
f'o =18 . TubD‘SmeIe Ny fibo coax_rralb Tubo simple
Tubo (26 imblo] ;\83.2
S coaxial ) Simple
- O
Tubo coaxial Jubo simple Tubo simple

O
:

Tubos en T, T de diam. diferente,
tubos en "Y", tubos machoen T

Véase el catadlogo CAT.E004.A "Sistema de tuberias de aire coaxiales"
en relacion con tuberias coaxiales.

Tubo coaxial

/

Marca [1]-- Apertura de dedos @

Marca [Q]--- Cierre de dedos

=
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Con cubierta antipolvo/Serie MHZJ2
Cuerpo: con mufidn posterior de centrado

Conexion axial (con racor instantaneo ) [K]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto 210)

Tuberia aplicable

Mufdn posterior de centrado

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

(2S6lo 10)

= \/éase la tabla de dimensiones.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos con 210, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E
MHzJ2-1000 | 15 7 1218 10015 11 | 40
MHZzJ2-161 20 10 16f8 5.0i3 15 | 435
MHZJ2-201] 22 12 2018 9023 19 | 517
MHZJ2-25[1] 25 15 25f8 0es 24 | 61.3

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.

N
a
jatan] S
&> ]
=
T ng
] H— =
=
@
| [.Max.5
5|.B
E A

Conexion axial (Rosca M5) [M]

Tuberia aplicable

Designacion/ | Typo de [Tubodenilén| Tubode |Tubo en espiral
Vel nilén flexible poliuretano | de poliuretano

Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TUO0425 | TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexion mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C| —20a60 | —20a60 | —20a60 | —20a 60
Material Nilon 12 Nilén 12 | Poliuretano | Poliuretano

Véase el catélogo CAT. E501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los
racores instantaneos y las tuberias.

Ranura de montaje del detector

magnético (4 posiciones)
(excepto 210)

Mufén posterior de centrado

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

(2Sdlo 10)

M5
Conexionado

= \/éase la tabla de dimensiones.

a
Tm [S)
©
Y — o
————— S
5(.B
E A

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E
MHzJ2-1000 | 15 7 1218 10018 11 | 40
MHZJ2-161 20 10 168 5.0i3 15 | 435
MHZzJ2-2000 22 12 208 15983 19 | 51.7
MHZJ2-25[1] 25 15 25f8 0es 24 | 61.3

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos con 210, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Peso
Unidad: g
Con muiioén posterior de centrado (simbolo)
Modelo
w K M
MHzJ2-101] 70 70 70 70
MHzJ2-16[1] 165 165 165 165
MHZzJ2-201] 290 290 290 290
MHZJ2-250 1] 525 525 525 525
2-54 % S\VC




Serie MHZ2/MHZ 12
Ejemplos de instalacion de detectores
magnéticos y posicion de montaje

Los detectores pueden instalarse de varias formas dependiendo del n® de detectores y de las posiciones a detectar.
1) Deteccion cuando la sujecion se realiza por el exterior de la pieza

Ejemplo de deteccién

1. Confirmacion de posicién de reinicio
de los dedos

2. Confirmacion de sujecion de la pieza 3. Confirmacion de la liberacion de la pieza

Posicién que hay
que detectar

Dedos % o m
completamente O
abiertos & @ JElﬁ

Posicién de % % Dedos L
sujecion de completamente +———-—| i O
la pieza 6 © cerrados 6 @

Funcionamiento
del detector

El detector magnético se activa
cuando los dedos vuelven a su
posicién. (LED encendido)

Cuando la pieza no se ha sujetado (funcionamiento
anormal):
El detector magnético se activa (LED iluminado)

El detector magnético se activa al
sujetar la pieza.
(LED encendido)

Si no hay presiéon o
es baja, conecte el
detector magnético a
la alimentacion y siga
las indicaciones.

rg Un detector magnético
8
B *Sepuededetectgrqur?po‘smmlon [ ) ()
| cualquieraentre 1), 2, y(3).
S [ Dos detectores magnéticos S|A [ ] —
& |*Se pueden detectar | S —
2 | dosposiciones de [=] B L ®
8| 0,2yGpuee. |3|C L - L
. ! Paso 1) Paso 1) Paso 1)
I
osicion e nsalacien | 2072 5] [~ sioos L Cierre i
gel TS . completamente dedos en completamente +——-—
9 los dedos. & QJ‘E'E posicién de o ¢ los dedos. & @
sujecion.

Paso 2) Inserte el detector magnético en la ranura de instalacion del detector en la direccién mostrada en la siguiente figura.

® ¢

—i —>

——

T

Paso 3) Deslice el detector magnético
en el sentido de la flecha hasta que el
LED indicador se encienda.

— s —fer—

—_—

Paso 4) Deslice el detector magnético
en el sentido de la flecha hasta que el
LED indicador se apague.

—_—

Paso 5) Mueva el detector magnético
en la direccion opuesta y fijelo en una
posicion situada 0.3 a 0.5 mm mas alla
del punto en el que el LED se
enciende.

Posicién con LED encendido

Posicion de
fijacion

Paso 3) Deslice el detector magnético en la direccion de la flecha hasta que la luz se
encienda y fijelo en una posicién situada 0.3 a 0.5 mm mas alla del punto en el que el
LED indicador se enciende (en la direccion de la flecha).

Posicién con LED encendido

0.3a0.5mm

Posicion de fijacion

Nota 1) Se recomienda que la sujecion de la pieza se realice cerca del centro de la carrera del dedo.
Nota 2) Si la sujecion de la pieza se realiza cerca del final de la carrera de apertura/cierre de los dedos, el rendimiento de deteccidn de las combinaciones
enumeradas en la tabla anterior puede estar limitado dependiendo de la histéresis de un detector magnético, etc.

2-55

O

SvC



Serie MHZ

Los detectores pueden instalarse de varias formas dependiendo del n® de detectores y de las posiciones a detectar.
2) Deteccion cuando la sujecion se realiza por el interior de la pieza

Ejemplo de deteccion 1. Confirmacién de posicién de reinicio | 2. Confirmacion de sujecion de la pieza | 3. Confirmacién de la liberacion de la pieza
de los dedos
L Dedos Posicién de Dedos % &
Posicion que hay completa- M sujecion de ¢ e W completamente *
que detectar mente I la pieza abiertos 1 B
cerrados & ¢ o ¢ Jﬁ & ®
El detector magnético se activa cuando | El detector magnético se activa al Cuando la pieza no se ha sujetado (funcionamiento
Funcionamiento los dedos vuelven a su posicion. (LED | sostener la pieza. anormal): El detector magnético se activa (LED
del detector encendido) (LED encendido) iluminado)
rg Un detector magnético
£ | *Se puede detectar una posicion, () [ )
h=d . @ 6 v (3)
= | cuaquieraentre (1), 2,y 3.
5 | Dos deectores magnétos |- | A [ —
S [+Se pueden detectar | £ —
€ | dos posiciones de |1 = LJ LJ
S| ®,@ y® puede |3|C ) _ °
. . Paso 1) Paso 1) Paso 1)
C‘?”.‘? d;tgrmtlnlar Ia Cierre @ o Situe los ¢ o W Abra @ o m%
[PEETEEl €13 [SE] ale_on completamente | | dedos en completamente
del detector magnético | |, qedos. o @ posicién de & ° Jﬁ los dedos. o ¢ @
sujecion.

Si no hay presién o Paso 2) Inserte el detector magnético en la ranura de instalacion del detector en la direccién mostrada en la siguiente figura.

es baja, conecte el
| ® &

detector magnético a —— —> f

la alimentacion y siga t
3R A é k3
las indicaciones.

Paso 3) Mueva el detector magnético Paso 3) Deslice el detector magnético en el sentido de la flecha hasta que el LED
en el sentido de la flecha y fijelo en indicador se encienda.
una posicion situada 0.3 a 0.5 mm mas

alla del punto en el que el LED se
enciende.
— e —¥er—
—_—
Posicién con

LED encendido Paso 4) Deslice el detector magnético en el sentido de la flecha hasta que el LED

indicador se apague.

0.3a0.5mm N
Posicion de
fijacion
Paso 5) Mueva el detector magnético en la direccion opuesta desplazandolo 0.3 a
) - 0.5 mm en la direccion de la flecha mas alla del punto en el que el LED se
enciende de nuevo.

Posicién con
LED encendido

sz '
—F—=0=—14S

0.3a0.5mm

Posicién de
fijacion

Nota 1) Se recomienda que la sujecion de la pieza se realice cerca del centro de la carrera del dedo.
Nota 2) Si sujeta una pieza cerca del extremo de la carrera de apertura/cierre de los dedos, el rendimiento de deteccion de las combinaciones enumeradas
en la tabla anterior puede estar limitado dependiendo de la histéresis de un detector magnético, etc.

SVC
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Detectores magnéticos Serie MHZ

Histéresis del detector magnético

Los detectores magnéticos tienen histéresis similar a los microdetectores.
Usa la siguiente tabla como guia para ajustar las posiciones del detector magnético, etc.

J !

(ol
g
© @ A% ©
© @ 2 ©
Histéresis Histéresis
Posicién de trabajo del detector (ON) Posicion de trabajo del detector (ON)
Posicion de reinicio del detector (OFF) Posicion de reinicio del detector (OFF)

Histéresis
. d;ggert%%tcog g'zgg%ggg D-F8OI g:mggmw

Modelo de D-Y7P(V)

pinza neumatica D-Y7IW(V) D-M9IA(V)
MHZ2-6(1 No compatible 0.5 0.5
MHZ2-10C], MHZL2-10C] 0.5 0.5Nota) 0.5 Nota)
MHZ2-16], MHZL2-16] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-200], MHZL2-20] 0.5 0.5 0.8
MHZ2-250], MHZL2-25(] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-320] 0.5 0.5 0.7
MHZ2-400] 0.5 0.5 0.9
MHZJ2-60] 0.5 0.5
MHZJ2-100] 0.5 0.5
MHZJ2-1601 No compatible 0.5 0.5
MHZJ2-200 0.5 0.8
MHZJ2-250] 0.5 0.5

Nota) Para montar los modelos D-M91(V), MOCIW(V) y MOLJA(V) en MHZ2-1000 y
MHZL2-10, se requieren fijaciones de montaje (BMG2-012).
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Serie MHZ

Montaje del detector magnético

Modelos aplicables:
MHZ2-6
Serie MHZJ2
Ranura redonda de la serie MHZ2
Ranura redonda de la serie MHZL2

Para el montaje, inserte el detector magnético en la ranura de la pinza
prevista para ello, en la posicion mostrada en la siguiente figura. Tras
ajustar la posicion, apriete el tornillo de montaje del detector magnético
incluido con un destornillador de relojero de cabeza plana.

\

Destornillador de relojero
de cabeza plana

05 a 06

Tornillo de montaje del
detector M2.5 x 4L

Detector magnético

Nota) Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético, use un
destornillador de relojero de un didametro de empufadura de 5-6 mm.
El par de apriete debe oscilar entre 0.05y 0.15 N-m.

2-58
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Modelos aplicables:
Ranura cuadrada en el lateral de la serie MHZ2
Ranura cuadrada en el lateral de la serie MHZL2

(1) Para el montaje, inserte el detector magnético en la ranura del cilindro prevista
para ello, tal como se muestra a continuacion y situdndolo aproximadamente .

(2) Inserte el detector en la ranura de instalacion para la fijacion del
detector.

(3) Después de comprobar la posicién de deteccion, apriete los tornillos
de fijacion (M2.5) incluidos y asegure el detector.

(4) Asegurese de cambiar la posicion de deteccion a la posicion de (2).

Fijacién de montaje

Fijacion de montaje del detector magnético: Ref.

Ati Referencias de las fijaciones de
R elefietel G e montaje del detector magnético
D-M9[(V)
D-M9[IW(V)
D-F8[ ] BMG2-012
D-M9[JA(V)

Note) Utilice un destornillador de relojero con un didametro de empufadura de 5
a 6 mm para apretar los tornillos de fijacién (M2.5).
El par de apriete debe oscilar entre 0.05y 0.1 N-m.
Como guia, haga un giro adicional de 90° después de encontrar una
ligera resistencia.

Nota) D-F80 no pueden montarse en los modelos MHZ2-100J, MHZJ2-1001 y
MHZL2-1000

[Manejo de las fijaciones de montaje: Precauciones]

Si el detector se coloca en el lado de montaje tal como se muestra a
continuacion, prevea un espacio de al menos 2 mm sobre la placa de
montaje, ya que el detector sobresale del borde de la pinza.

Espacio de 2 mm o mas

ﬂ‘ A

&
Pas)
Q

-
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Detectores magnéticos Serie MHZ

Desplazamiento de un detector desde el borde del cuerpo

En la tabla inferior se indica la zona del detector que sobresale del cuerpo de la pinza.
Usela como estandar para el montaje, etc.

D-F8 no sobresale del cuerpo de la pinza.
El modelo de mufién posterior de centrado tampoco sobresale.

Cuerpo estandar

Tipo de cableado Modelo con entrada eléctrica en linea Modelo con entrada eléctrica perpendicular
Dibujo explicatorio
%
&, e ? ] EF ‘
% N\ | T el T ]
L
5%
%\ 7 I S [ R
AN —_—
’o& ?9)
% \%: D-Y590] D-Y69(1
Q. \ % N H
Modelode  \ o \O D-Y7P Deow | D-MeA | p-yzev | DS | D-MemAv
pinza neumatica \ % D-Y7OW - D-Y7OWV | —
Abierto 11 13 X 9 11
H i N |
MHZ2-61 Comado No compatible 13 15 o compatible a s
Abierto 1 35 Nota 3) 5.5 Nota 3) —_ 1 _5Nota 3) 3_5Nola 3)
MHZ2-100 1 Goeo 7.5 6.5 Notad) 8.5 Mo 3) 6.5 4.5N%3) 6.5N9)
Abierto — 1 3 — — —
- MHZ2-160] Cenato 6 4 6 5 2 4
© Abierto — — — — — —
c »
% MHZ2-200 [ Gorado 4 2 4 3 - -
Abert — — — — —
Wl MHz2-250 |
Cerrado 1 — — — — —
Abierto — — — — — —
Lzl Cerrado 3 — — 2 — —
Abierto — — — — — —
el Cerrado 2 — — 1 — —
Abierto 11 13 9 11
o -
% R Cerrado 13 15 11 13
o Abierto 5 7 3 5
% MHZJ2-100] Corado 7 9 5 7
© Abierto ) 2 4 . — —
E MHZJ2-160 Conado No compatible 5 Z No compatible 3 5
Q Abierto — — — —
= H
g R Cerrado 3 5 1 3
o Abierto — — — _
) MHZJ2-25[] Corado > 2 — —
Abierto 0.5 1.5 Nota 3) 3.5Nota 3) —_ — —
MHZL2-10D Cerrado 8.5 8 Notad) 10 Notag) 75 6 Nota 3) g Nota 3)
2 Abierto — — — — — —
%] H
i) il ) Cerrado 8 6 8 7 4 6
o Abierto — — — — — —
[0) H
a R Cerrado 7 5 7 6 3 5
] Abierto — — — = — —
MHZL2-25D Cerrado 55 35 5.5 4.5 1.5 35
= Abierto — —
g z MHZL2-10S Cerrado — — — — — —
o| & Abierto — — — — — —
o § MHZL2-16S Cerrado 3 1 3 2 — —
st Abier — — — — — —
E| S| MHZL2-208 |
T3 Cerrado 1 — — — — —
o Abierto — — — — — —
£| MHZL2-25S
7 Cerrado — — — — — —
g Abierto — — — — — —
s MHZL2-10C Cerrado 5.5 5 Nota 3) 7 Nota 3) 45 3 Nota 3) 5 Nota 3)
2 Ablerto — — — — — —
§ M2 SCR s 55 35 55 45 15 35
2 Abierto — — — — —
g MHZzL2-20C Cerrado 35 15 35 2.5 — —
= Abierto — — — — —
= MHZL2-25C Cerrado 1.5 — — 0.5 — —

Nota 1) No hay desplazamientos si no se introducen valores en la tabla.

Nota 2) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar las condiciones de funcionamiento del detector magnético.
Nota 3) Para montar los modelos D-M9[](V), MO[IW(V) y MO[JA(V) en MHZ2-10] y MHZL2-10, se requieren fijaciones de montaje (BMG2-012).

O
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Serie MHZ

Ejecuciones especiales —

Contacte con SMC para dimensiones detalladas, especificaciones y plazos de entrega.

1 Modelo asistido por muelle

Modelo compacto/MHZA2-6, MHZAJ2-6

Simbolo

_ X7
X12

Con cubierta antipolvo/MHZJ2

Con cubierta antipovo MHZAJ2 — 6 D —X12
T T T
Modelo estindar MHZA 2— 6 D I___l —-X12

I Modelo asistido

Diametro I isti
Funcionamiento 12 | direccion

Asistido
apertura

['D ] Doble efecto | Opciones cuerpo

- Basico

Posiciéon del dedo @

E Con mufidn post. de centrado

o Basico Conexion lateral
Montaje con agujeros

1 roscados en los lados

5 Agujeros pasantes en la

direccion de apertura o cierre

3 |Dedos planos

Caracteristicas técnicas

MHZJ2 —

| Didmetro | D | |—X[7

Funcionamiento Modelo asistido

n Doble efecto 7 | Asistido direccidn de cierre

12 |Asistido direccidn de apertura

Opciones cuerpo
- Basico

Con mufién posterior de centrado

E Conexion lateral

Con mufién posterior de centrado
W | Racor instantaneo
para tubo coaxial

* S6lo el modelo basico es
aplicable al @6.

Caracteristicas técnicas

Modelo Modelo asistido por muelle Modelo Modelo asistido por muelle
Diametro 6 Diametro 6, 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido Fluido Aire comprimido

Nota) Las dimensiones son las mismas que las del modelo estandar.

Nota) Las dimensiones son las mismas que las del modelo estandar.

Modelo estandar MHZ2 Carrera larga/MHZL2
06 MHZ2— 6 D —x[7]  MHzL2 [ Didmetro | D [ ][ ]—x[7]
o10ags0 MHZ2— | Diametro | D =X Funcionamiento

Funcionamiento
E Doble efecto

Posicién y opcién de los dedos
Modelo estandar Modelo estrecho
- |Basico N |Basico

Montaje con agujeros
roscados en los lados

Modelo asistido

Montaje con agujeros

N1 roscados en los lados

7 |Asistido direccion de cierre
12 |Asistido direccion de apertura

Agujeros pasantes en Agujeros pasantes en
2 | direccion de apertura | | N2 | direccion de apertura .
o cierre o cierre Opciones cuerpo

| 3 | Dedos planos - | Basico

Con mufidn posterior de centrado
Q * El modelo estrecho no esta disponible E | Conexion lateral

para 96, 832 y 940.

Con mufién posterior de centrado
w | Racor instantaneo
para tubo coaxial

* S6lo el modelo basico
es aplicable al 32 y
240.

Caracteristicas técnicas

| D [ Doble efecto

Modelo asistido

7 |Asistido direccion de cierre

12 |Asistido direccion de apertura

Posicion y opcidn de los dedos
Modelo estandar

- | Basico

@ Opciones cuerpo
- Basico

Montaje con agujeros roscados laterales Con muiign posteriorde cenirado

1
2 | Aguieros pasantes en direccion de apertura o cierre E | Conexidn lateral
3 | Dedos planos

Con muion posterior de centrado
W | Racor instantaneo
para tubo coaxial

Caracteristicas técnicas

Modelo Modelo asistido por muelle Modelo Modelo asistido por muelle
Diametro 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40 Diametro 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido Fluido Aire comprimido

Nota) Las dimensiones de @6 a 25 son las mismas que las del modelo estandar.
Las dimensiones de 232 y 940 son las mismas que las del modelo
estandar de simple efecto.
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Ejecuciones especiales Serie MHZ

Simbolo

2 Con regulador de caudal incorporado -X46

La instalacién de un regulador de caudal incorporado permite el ajuste de la velocidad de apertura o cierre.

MHZ2—| Diametro | D —X46

FuncionamientoI

Q* No esta n Doble efecto

disponible para

26, 832 y 940.
Posicién y opcidn de los dedos Opciones cuerpo
Modelo estandar Modelo estrecho - Basico
- |Basico N_|Basico g | Con mufién posterior de centrado
1 Montaje con agujeros N1 Montaje con agujeros Conexion lateral
roscados en los lados roscados en los lados W Con mufién posterior de centrado
5 Agujeros pasantes en la N2 Agujeros pasantes en la Racor instantaneo para tubo coaxial
direccion de apertura o cierre direccion de apertura o cierre
3 | Dedos planos Caracteristicas técnicas
Modelo Con regulador de caudal incorporado
Diametro 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido
Dimensiones
Modelo A B C D*
@ MHZ2-10DI]-X46 9 11 4.5 5.2
MHZ2-16DLIC1-X46 7.5 13 7 5.8
% MHZ2-20D]-X46 10 15 7 6
MHZ2-25D[1[1-X46 10.7 20 7 6.2
C distancia entre caras A Las dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo

estandar; véase de la pagina 2-24 a la 2-28.
« Valores de referencia para el ajuste del regulador.

[

%GO

L L@ of

Realice el ajuste de manera que la velocidad de apertura o cierre del dedo no sea su-
perior a la necesaria.

En caso contrario, aumentard la fuerza de impacto sobre los dedos y otras partes. Es-
to puede originar una pérdida de repetitividad en la sujecion de las piezas de trabajo y
repercutir negativamente en la vida de la unidad.

Guia para el ajuste interno del regulador

Modelo Numero de ciclos desde la posicion completamente cerrada del regulador N 1)
[11-X46 1/4al/2
MHZ2-16D[11-X46
MHZ2-20DC1[1-X46 1a11/2
MHZ2-25D[11-X46 11/2a2

Nota 1) Condicién en la que el regulador se aprieta suavemente hasta que se para.

O
:
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Serie MHZ

Simbolo

3 Modelo de dedos planos compatible con MHQ2/MHQG2 -X51

Se puede seleccionar el modelo de dedo plano segun el tipo de aplicacion.

MHZ2— —X51

Funcionamiento
D | Doble efecto

S | Efecto simple (normalmente abierto)
C | Efecto simple (normalmente cerrado)
Posicion del dedo Opciones cuerpo
- modelo compatible con MHQG2 - Basico

N | modelo compatible con MHQ2 Con mufién posterior de centrado

Conexion lateral

E

Con mufién posterior de centrado
W |Racor instantaneo

Q * No esta disponible para tubo coaxial
para 26, 032 y 240. Con mufion posterior de centrado

Racor instantaneo

Con mufién posterior de centrado

M | con rosca M5
Caracteristicas técnicas
Modelo Tipo dedos planos
Diametro 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto, efecto simple (normalmente abierto, normalmente cerrado)
Fluido Aire comprimido

Dimensiones

4-MM prof. de rosca L
Agujeros para fijacién de adaptadores

o — —H-®OF <
m
b
(4]
T
© i ¢
. & SMERER
<
— L0+
.C.|
Unidad: mm
G
Modelo A B C D Abierto | Cerrado MM L w
Compatible con MHQG2 3 6 5.2 12 97%22| 5723, M2 3.6 5 %5
MHZ2-10LLL-X51 - ™50 oatible con MHQ2 | 2 5 52 9 9722 579, | W2 36 | 5 S0
e Compatible con MHQG2| 4 8 8.3 16 126 22 | 6.6 34 M3 6 8 o5
: ) Compatible con MHQ2 25 7 8.3 12 12622 | 6.6 34 M3 6 B B
Compatible con MHQG2| 5 10 10.5 208 |17.2%2| 723, M4 8 10 J0s
MHZ2-20J1-X51
0 5 Compatible con MHQ2 33 9 10.5 155 |17.2%22| 729, M4 8 10 905
- 25 0 0
MHZ2-25007-X51 Compat|.b|e con MHQG2 6.5 12 13.1 25 22.8 +g _ 8.8 .8,4 M5 10 12 _8,05
Compatible con MHQ2 3.5 12 13.1 19 22.8 % 8.8 04 M5 10 12 505

Las dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar; véase de la pagina 2-24 hasta la 2-28.
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Serie MHZ

Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

m Confirmacién de la fuerza de amarre

=22 confirmacion de la fuerza de amarre
>

(Condiciones de trabajo )

-

Ejemplo ’ Masa de la pieza:

’Método de amarre: Prension externa ‘

q

m Confirmacidn del punto de prensién

m Confirmacion de la fuerza extera sobre los dedos

Calculo de la fuerza de amarre )

Seleccién del modelo adecuado

>~

)

Criterios de seleccion

con respecto a la masa de la pieza a sujetar

* A pesar de las diferencias que dependen de factores
como la forma y el coeficiente de friccién entre los

adaptadores y las piezas a sujetar, seleccione un
modelo que desarrolle una fuerza de prensién de

menos 10 o 20 veces Nota) superior a la masa de la

pieza.
Nota) Para mas detalles, véase el dibujo de seleccion
del modelo.
* En aquellos casos en los que se prevean fuertes
aceleraciones o impactos, etc., sera necesario
facilitar un margen de seguridad mayor.

Ejemplo: Si se desea establecer una fuerza de prension

de 20 veces o mas sobre la masa de la pieza.

Fuerza de prension requerida = 0.1kg x 20 x 9.8m/s2

(aprox.) 19.6N o mas

MHZ[12-16 Prension externa

50
fresit?n 0.7MPa

_().GM Pa
0.5MPa
0.4MPa
0.3MPa
0.2MPa

al 40—

30

24
20

Fuerza de amarre N

;
1
10 ;
1
1
1

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prensién L mm

* Si se selecciona el MHZ[12-16D. Se
obtiene una fuerza de prensién de

24N del punto de interseccion entre
la distancia del punto de prensién

’ Distancia del punto de prension: L = 30mm }

L=30mm y una presion de 0.4Mpa.
* La fuerza de prensién es 24.5 ve-
ces superior a la masa de la pie-
za, y por lo tanto es vélida para el
valor establecido de fuerza de

’ Presion de trabajo: ‘

— Dibujo de seleccion del modelo

prensién de 20 veces 0 mas.

"Fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces la masa de la pieza"
La recomendacién de SMC de elegir una fuerza de 10 a 20 veces a la masa de la pieza de trabajo o superior se basa en un
calculo con el margen de seguridad a=4 y tiene como objeto soportar los impactos que ocurren durante el transporte, etc.

Siu=0.2 Siu=0.1
m m
F:—gX4 F:—gX4
2x0.2 2x0.1
=10 xmg =20 xmg

10 x masa de la pieza

superior a la masa de la pieza.

impactos, etc.

20 x masa de la pieza

Nota) Incluso si el coeficiente de friccion es superior a p= 0.2, SMC recomienda, por
razones de seguridad, seleccionar una fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces

Es necesario prever un margen de seguridad superior para fuertes aceleraciones e

Si se sujeta una pieza como se indica en

la figura adjunta y de acuerdo con las

siguientes definiciones,

F: Fuerza de prension (N)

u: Coeficiente de friccion entre los
adaptadores y la pieza

m: Masa de la pieza de trabajo (kg)

g: Aceleracion de la gravedad (= 9.8m/s?)

mg: Masa de la pieza (N)

las condiciones bajo las cuales la pieza

no se cae son

2xuF>mg
Numero de dedos

y en consecuencia
mg
F>—o
2xpu

Como "a" representa el margen de
seguridad, F viene determinado por la
siguiente formula:

mg

F Xa

2xu
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Seleccién del modelo Serie MHZ[ ]

[ZXX] Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[(12/Doble efecto/Fuerza de amarre externa

Fuerza externa de amarre Fuerza externa de amarre
* Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues- MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
tra en los gréficos adjuntos se denomina F, ‘ ‘ ‘
la cual es la fuerza en cada dedo, cuando 100 e
’ — P L
ambos dedos y los adaptadores estan en 6 L \is‘lon 0.7MPa
contacto con la pieza de trabajo (véase figu- z \Qesm‘n 0.7MPa Z 80 ﬂnpa
ra inferior). S — 0.6MPa = 0
g \04 g — .5MPa
F S ——=3Wp, g 0/4MPa
° — .4 P kel ==
- : \\hk 8 40 0.3MPa
. [9) [
¢ S 2 . MPa 3 0.2MPa
T -2MP4 20
¢ &
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
Prension externa
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 550 ‘ ‘
: — 20 —_Presién 0.7MPa
| [ &
' % > . - 200~ T 0.6MPa
= - i e . Presién 0.7MPa o 0.5MP.
| S 5 0.6MPa g 150 =8
[ Mo : 0.5MPa $ 0.4MPa
S 10 °
L g 0.4MPa g 100 0.3MPa
9] 0.3MPa 9]
c L 0.2MPa
5 0.2MPa | 50
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
‘ ‘ 400 ] \
Presion 0.7MPa
50— Presiér‘1 0.7MPa 350
T 0.
z “ | 0.6MPa ‘ z 300 , :ﬂl/V,lPa
5 | osMpa g 250 ~Pa_
3 30 0.4MPa | 8200 0.4MPa
—— |
g 0.3MPa 8 150 0.3MPa
g 20 — g 0.2MP.
e 0.2MPa L 100 - a
10 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Punto de prension L mm Punto de prensién L mm
MHZ2-20D/MHZL2-20D
60 x_Pr\esiﬁm 0.7l\;IIPa
0.
~ 50 6MPa‘
e — | 0.5MPa
g 40 et
@ R 0.4MPa
g }
i 0.3MPa
N o —
2 20 0.2MPa |
[T
10
0 20 40 60 80
Punto de prensién L mm
% S\VC 2-65



Serie MHZ ]

Seleccion del modelo

XXX Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ(]2/Doble efecto/Fuerza de amarre interna

¢ Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se muestra
en los gréficos adjuntos se denomina F, la
cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en
contacto con la pieza (véase la figura inferior).

F

Fuerza interna de amarre

Fuerza interna de amarre

& &

Prension interna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
F*y?

T

A

2-66

MHZ2-6D/MHZA2-6D

12

12
S 10
= \\Presio‘n 0.7MPa
£ 8 ——0.6MPa
3 — 0.5MPa
e 6
N —1— 10.4MPa |
c 4 0.3MPa

5 — 0.2MPa

0 10 20 30

Punto de prensién L mm

MHZ2-10D/MHZL2-10D

[T

25 'Presién 0.7MPa
S 0.6MPa |
o 20 0.5MPa
£ —
£ s 0.4Mpe
3 0.3MPa
N 10 —
g 0.2MPa
'

5

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prensién L mm

MHZ2-16D/MHZL2-16D

70l ] \ \

60 Presién 0.7MPa |
_ ——— 06MPa| |
o 50 0.5MPa‘ ‘
©
§ 40 0.411Pa
) T
E 30 0.3MPa
A | I
::_J 20 O.ZMPa

10

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prensién L mm

MHZ2-20D/MHZL2-20D

- 100 | Presion 0.‘7MPa

% 80 0.6MPa

£ 0.5MPa

8 60 0.4MPa

% 0 0.3£Pa

i 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm

MHZ2-25D/MHZL2-25D

160 1 > ! |
Presion 0.7MPa
140 f
S 120 0.6MPa
@ 0.5MPa
£ 100 oo
2 80 .:MPa
T 0.3VPa _
3 0.2
2 4 2MPa
20
0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm
MHZ2-32D
[ [ [
801 _| | Presién 0.7MP
250
> =] 0.6MPa
g 200 0.5MPa
IS
g 150 0.4MPa
« 0.3MPa
5 100 =
Z 0.2MPa

(o))
o

0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm

MHZ2-40D
[ [ [
%01 | Presién 0.7MPa
400 ——10.6
. ostips |
e 0.5MPa
£ 300
S 0.4MPa
3 —
& 200 0.3MPa —
:33 O.ZMPa
100

0 20 40 60 80 100 120
Punto de prensién L mm

O
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Model Selection

Series MHZ]

IZ2X] Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZJ2/Simple efecto/Fuerza de amarre externa

* Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues-
tra en los graficos adjuntos se denomina F,
la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y los adaptadores estan en
contacto con la pieza de trabajo (véase figu-
ra inferior).
F

& @

Prension externa

Fuerza externa de amarre

Fuerza externa de amarre

MHZA2, MHZ2, MHZL2

[ 1]
M) [« @

T

]
L

o

MHZ2-6S/MHZA2-6S

. |
.
% \Pres”on 0.7MPa
= 3 I
] —
0.
0 I R
= 0.5MPa
g I~
[}
LE . —_— 0.4MPa
0.3MP4
0 10 20 30
Punto de prensién L mm

MHZ2-10S/MHZL2-10S

12 —

Presion 0.7MPa

10 L
> 0.6MPa
g 8 i ‘
% —_ 0.5MPa
() 6
g —— | | 0.4MPa
§ 4 —=————10.35MPa|
[T

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prensién L mm

MHZ2-16S/MHZL2-16S

[ ]
40—— Presion 0.7MPa |
\

% ‘\—O.QMPa

5 S I— — 0.‘5_MP?

©

%(; 20 O.TMPa

5 0.3MPa

T 10— [
0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prensién L mm

MHZ2-20S/MHZL-20S

60
[T ]
50— Presion 0.7MPa —
| |
b4
2 40 \%GMP?
g 0.5MPa
o 30 |
3 0.4MPa
5 20 |
§ 0.3MPa
10 —
0.25MPa
\
0 20 40 60 80 100

MHZ2-25S/MHZL2-25S

N ——raro
[
% 60 ——10.6MPa ‘
£
© L 0.

S 4 — | O 5MPa}1

g | — 0.4MPa

)

L 20t= 0.3MPa
0.25MPa

0 20 40 60 80 100

Punto de prensién L mm
MHZ2-32S
250
200—————Presién 0.7MPa ——
z —
[0
e | —— o6uPa
£ 150 f
g 0.5MPa
I
kel
g 100 ?.4MPa
§ 0.3MPa
50
0 50 100 150
Punto de prensién L mm
MHZ2-40S
350 Presion 0.7MPa
300 0
> 0.6MPa
S 250
5 0.5MPa
§ 200 0 4@
PS b
© 150 i
g 0.3MPa
2 100
50
0 50 100 150 200
Punto de prensién L mm

Punto de prensién L mm

O
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Serie MHZ ]

Seleccion del modelo

22 Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ12/Simple efecto/Fuerza interna de amarre

* Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se
muestra en los graficos adjuntos se denomina
F, la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en contato

con la pieza (véase la figura inferior).

F

Fuerza interna de amarre

Fuerza interna de amarre

& ©

Prension interna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
fq}?

T

|
I

AV

N e
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MHZ2-6C/MHZA2-6C

8
z ] ———_Presion 0.7MPa
3 —
£ ——— 0i6MPa
S 4 0.5MPa
V] —
N
3 | —— 04MPa
0i3MPa
0 10 20 30
Punto de prensién L mm

MHZ2-10C/MHZL2-10C

20 Presi‘én 0.7MPa —
z 0.6 MPa
T |
g 0.5MPa
©
()
° 10 0.4MPa
% 0.35MPa
-

0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHZ2-16C/MHZL2-16C
60

{

50 Pres:on 0.7MPa
- o.eMPa
g 40 0.5MPa
£
o 30 0.4MPa —|
©

I |

©
g 20 0.3MP§
z \

10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prensién L mm

MHZ2-20C/MHZL2-20C

100 I [ I
Prefién 0{7MPa
z 81 o06mPa
g \
§ 60 0.5MP‘a
§ 0.4MPa
40 T T
§ 0.3MPa
i 0.25MPa
20
0 20 40 60 80 100

MHZ2-25C/MHZL2-25C

T T T
1401 _ | Presién 0.7MPa
120 —— %
% 100L== O.SMPa
5] 1 0.5MPa
E 80 i
© 0.4MP
B = —2
N
8 4 0.3MPa
T |
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100120
Punto de prensién L mm
MHZ2-32C
2500 —]_ T Presién ?.7M|Ta
200 = 0.6MPa —|
< \
% =l 0.5MPa
g 150 1
[ 0.4MP:
S |
g 100 0.3MPa |
[}
i
50

0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm

MHZ2-40C

500 ‘
_ 400 Presion 0.7MPa -
% 0.6h1lPa
£ 300 0.5MPa
S 0.4l\}lPa
g 200 :
3 0.3MPa
[T

100

0 20 40 60 80 100 120
Punto de prensién L mm

Punto de prensién L mm
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Seleccién del modelo  Serie MHZ ]

2221 Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ12/Doble efecto/Fuerza externa de amarre ——

Fuerza externa de amarre Fuerza externa de amarre
« Definicién de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues- MHZJZ'SDIMHZAJZ'GD MHZJ2'25D/1 1'MH22'250
tra en los gréaficos adjuntos se denomina F, la ‘ ‘ ‘
cual es la fuerza en cada dedo, cuando am- 100 =
’ —_ P L
bos dedos y adaptadores estan en contacto 6 L \is‘lon 0.7MPa
con la pieza (véase la figura inferior). z \Qesm‘n 0.7MPa Z g0 0.6MPa
g ———_0:6MPa 5 | oin
\ © §\M
§ 4 o5 § 60
F o WP, X 0.4MPa
kel — o 1
© '4 Pa © | -
© g — 0 N 40 0.3MPa
[} A (4] [ T
¢ 2o e ] z 0.2MPa
-2MPa 20
1 o |
E 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
Prension externa
MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2
20
=z
= 2 45 Presién 0.7MPa
©
= O.GMFa
3 10 0.5MPa
§ 0.4MPa
T | 0.3MPa
5 0.2MPa
0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50
=z _| Presion 0.7MPa
2 40 — |
‘g —— | 0.6MPa
& 0.5MPa
o 30
° 0.4MPa
5 20 0.3MPa——
- 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Punto de prensién L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

\ \
60 ———Presion 0.7MPa

0.6MPa
50
f’ 0.5MP. ‘
g 40 . a‘
] 0.4MPa
8 30 \ i
N 0.3MPa
= | —
3% 0.2MP3
10
0 20 40 60 80

Punto de prensién L mm

O
:
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Serie MHZ ]

Seleccion del modelo

2231 Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZJ2/Doble efecto/Fuerza interna de amarre

* Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se muestra
en los gréficos adjuntos se denomina F, la
cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en
contacto con la pieza (véase la figura inferior).

F

& ©

Prension interna

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

2-70

Fuerza interna de amarre

Fuerza interna de amarre

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

14
12
Z 10
% \\Presié‘n 0.7MPa
5 8 ————0.6MPa
3 —_— 0.5MPa
s 6
s —— 10.4MPa3 |
r 4 0.3MPa
5 — 0.2MPa
0 10 20 30

Punto de prensién L mm
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Seleccién del modelo  Serie MHZ ]

IZXE] Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ(J2/Simple efecto/Fuerza externa de amarre

¢ Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues-
tra en los graficos adjuntos se denomina F,
la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y los adaptadores estan en
contacto con la pieza de trabajo (véase figu-
ra inferior).
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Serie MHZ ]

Seleccion del modelo

22 Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[12/Simple efecto/Fuerza interna de amarre

* Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se
muestra en los graficos adjuntos se denomina
F, la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en
contacto con la pieza (véase la figura inferior).

F

& @
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Fuerza interna de amarre

Fuerza interna de amarre
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Seleccién del modelo Serie MHZ[ ]

22X confirmacion del punto de prension: Serie MHZL/Prension externa
Prension externa

Prension externa

Prension externa
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* Para el funcionamiento de la pinza neumatica, el
punto de prensiéon "L" de la pieza y el voladizo
"H" deben estar dentro del rango indicado para
cada presion de trabajo como se muestran en los
graficos adjuntos.

* Si el punto de prensién de la pieza esta fuera de
los limites del rango, esto podria afectar negati-
vamente a la vida de la pinza neumatica.
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Serie MHZ ]

Seleccion del modelo

22X Confirmacion del punto de prension: Serie MHZC/Prensién interna
Prension interna

Prension interna

Prension interna

MHZ[J2, 11-MHZ2

Punto de
prensién

MHZAJ2, MHZJ2

©

s [ °

Punto de
prensién L

* Para el funcionamiento de la pinza neumatica, el
punto de prension "L" de la pieza y el voladizo
"H" deben estar dentro del rango indicado para
cada presiéon de trabajo como se muestran en

los gréficos adjuntos.

* Si el punto de prensién de la pieza esta fuera de
los limites del rango, esto podria afectar negati-

vamente a la vida de la pinza neumatica.
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Seleccion del modelo Serie MHZI:I

I2X¥] Confirmacion de fuerza externa sobre los dedos: Serie MHZ[12

4 -l
'-] N
/‘\ M r
Mp
Fv :H: -
L: Distancia al punto de prensién (mm)
Momento maximo admisible
Modelo Gave Ve: Icarl\ladmISIDIe Momento flector: Momento torsor: Momento flector transversor:
v (N) Mp (N-m) My (N-m) Mr (N-m)
MHZ[12-6 10 0.04 0.04 0.08
MH2Z[12-10 58 0.26 0.26 0.53
MH2Z[]2-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65
MH2Z[]2-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZ[]2-32 343 3 3 6
MHZ[12-40 490 4.5 4.5 9

Nota) Los valores para carga y momentos de la tabla son valores estaticos.

Calculo de la fuerza externa admisible
(cuando se aplica un momento de carga)

Ejemplo de calculo

Carga admisible F (N) =

M (momento maximo admisible) (N-m)

Lx 103
.

(+ Constante de conversién de unidades)

Cuando actua una carga estatica de f = 10N,

que crea un momento flector en el punto
L = 30mm de la guia MHZ[J2-16.

Carga admisible F =

0.68
30x 103

=227 (N)

Carga f=10(N) <22.7 (N)
Por lo tanto, la carga resulta valida.
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